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EIﬂ ADVERTENCIAS GENERALES DE SEGURIDAD

Para unainstalacion y funcionamiento seguros de la puerta automatica, lea atentamente este manual de instrucciones.

Unainstalacién erréneay un uso incorrecto del producto podrian causar lesiones graves.

Conserve el manual de instrucciones para futuras consultas.

El instalador debe facilitar toda la informacion relativa al funcionamiento y entregar al usuario de la planta el manual de uso adjunto al
producto.

SIGNIFICADO DE LOS SiIMBOLOS PRESENTES EN ESTAS INSTRUCCIONES

A PELIGRO: sefializacion de situaciones peligrosas que pueden causar dafios materiales y lesiones personales.

(" ATENCION: Identifica los procedimientos que deben entenderse y seguirse necesariamente a fin de evitar dafios al producto o
fallos de funcionamiento.

% NOTA: Paradestacary llamar la atencion sobre alguna informacién importante.

OBLIGACIONES GENERALES DE SEGURIDAD

A

Lainstalacion mecanicay eléctrica debe correr a cargo de personal especializado, respetando las directivas y normativas vigentes.
Elinstalador debe comprobar que la estructura por automatizar es estable y robustay, si es necesario, realizar modificaciones estructurales
de modo que lo sea.

No deje materiales derivados del producto o del embalaje al alcance de los nifios ya que podrian constituir fuentes de peligro.

No permita que los nifios se detengan ni jueguen en el radio de accion de la puerta.

Este producto ha sido proyectado y fabricado exclusivamente para la finalidad descrita en esta documentacion; cualquier otro uso no
expresamente indicado podria perjudicar la integridad del producto y la seguridad de las personas.

Label declina toda responsabilidad por una instalacién y un uso impropio del producto y por dafos derivados de modificaciones realizadas
por iniciativa propia.

Label no es responsable de la fabricacion de los infijos por motorizar.

El grado de proteccion IP31 prevé lainstalacion del operador sélo en el lado interno de los edificios.

Este producto no puede instalarse en un entorno o atmosfera explosivos o en presencia de gases o humos inflamables.

Compruebe que la red de distribucion eléctrica tenga caracteristicas compatibles con las descritas en los datos técnicos de este manual y
que antes de la planta haya un interruptor omnipolar con una distancia minima de apertura de los contactos de 3 mm y un interruptor
diferencial.

Conecte el conductor de puesta a tierra de la instalacion eléctrica.

El control, la puesta en funcionamiento y la prueba de la puerta automatica deben correr a cargo de personal competente y preparado sobre
el producto.

Para cada automacién debe cubrirse un expediente técnico tal como establece la Directiva Maquinas.

Corte la alimentacién antes de cualquier intervencién en la automacion y antes de abrir la cubierta.

El mantenimiento es de fundamental importancia para el correcto funcionamiento y la seguridad de la automacion; efectle revisiones
periddicas, cada 6 meses, de la eficiencia de todas las partes.

Para el mantenimiento y sustitucion de componentes del producto, utilice Gnicamente recambios originales.

Las operaciones de limpieza deben realizarse en ausencia de alimentacion eléctrica, utilizando un pafio himedo. No deposite y haga
penetrar agua u otros liquidos en el operadory en los accesorios que forman parte del sistema.

N

Se recomienda celebrar un contrato de mantenimiento.

A

Las puertas batientes automaticas deben protegerse e instalarse evitando a los usuarios riesgos y peligros de aplastamiento, impacto y
cizallamiento entre la hojay las partes adyacentes al contorno de la puerta.

El responsable de poner en funcionamiento la automacion debe evaluar los riesgos dependiendo del lugar de instalacion y del tipo de
usuarios que pueden utilizar la puerta automética.

El operador Neptis SMP, como prevé la norma EN16005, debe estar acompafiado de los dispositivos de proteccion (sensores) conformes a
lanorma EN12978.

A= Borde principal de cierre
B = Borde secundario de cierre
C= Borde opuesto de cierre

Los peligros de aplastamiento y cizallamiento presentes en el borde secundario de cierre deben
protegerse estructuralmente o tomando medidas de proteccién adicionales (por ejemplo
cubiertas de goma).

Los posibles riesgos residuales existentes deben indicarse adecuadamente.



1) DESCRIPCION DE LOS MODELOS

El operador Neptis SMP esta constituido por un motor electromecénico para la apertura de puertas batientes peatonales.
Enelinterior del operador se encuentra el aparato electrénico de mando.

El operador Neptis SMP puede utilizarse con brazo de corredera paratirar, o con brazo articulado para empuijar.

El operador debe instalarse en entornos cerrados.

Este modelo de operador es reversible, por lo tanto en caso de faltar alimentacion eléctrica es posible abrir la puerta manualmente.

Véanse los planos técnicos del apartado 5 antes de iniciar el montaje; para cada tipo de brazo se ilustra el dibujo de la aplicacién con las
cuotas de montaje y el grafico que, segin el modelo de operador, recoge los limites de peso en funcion de largo de la hoja de la puerta.

Los datos técnicos recogidos en los graficos se refieren a una instalacion estandar, pero podrian verse influenciados por variables
presentes en cada cierre, como fricciones, condiciones ambientales, alineacion de las bisagras de la hoja, etc.

2) CARACTERISTICAS TECNICAS

ALIMENTACION

POTENCIA

ALIMENTACION ACCESORIOS EXTERNOS
MOTOR ELECTRICO

DIMENSIONES OPERADOR (LxAxP)
GRADO DE PROTECCION

TEMPERATURA AMBIENTE

FRECUENCIA DE USO

TOPE y SEGURIDAD ANTIAPLASTAMIENTO
REACCION ANTE UN OBSTACULO
TIEMPO DE APERTURA para 95°

TIEMPO DE CIERRE para 95°

TIEMPO DE PAUSA

PESO

VALORES DE REFERENCIA FUERZAS

115/230Vac +/-10%, 50-60Hz
120W

24Vdc, 1A

24 Vdc

730 x 110 x 120 mm

IP31

-15°C +50°C

continua

controlados por codificador
inversion de la marcha

4 - 12 segundos regulable
5 - 15 segundos regulable

0 - 20 segundos regulable
10,8 kg

NEPTIS SMP

BRAZO ARTICULADO | BRAZO CORREDERO

Min Max Min Max
FUERZA PARA CIERRE MANUAL (Nm) 18 18 15 15
FUERZA PARA CIERRE AUTOMATICO (Nm) 72 144 60 120
FUERZA PARA APERTURA MANUAL (Nm) 18 18 15 15
FUERZA PARA APERTURA AUTOMATICA (Nm) 114 144 95 120




PARTE MECANICA

3) COMPONENTES DEL OPERADOR NEPTIS SMP

@ o

o]

LEYENDA:

TARJETA LOGICA L-NEP

TARJETA ALIMENTADOR Y CABLEADOS ELECTRICOS PWN-T
MOTORREDUCTOR CON CODIFICADOR

SALIDA EJE TRANSMISION MOVIMIENTO

CABLEADOS INTERNOS ENTRE TARJETAS L-NEP y PWN-T
PLAQUITA DE PLASTICO

TRANSFORMADOR

NOoOOahRrWON=



4) VERIFICACIONES PREVIAS

Antes de montar la automacion, compruebe que se retinen los siguientes requisitos:

. La estructura de sujecion del operador debe ser séliday no debe presentar deformaciones relevantes.

. Laestructura de la hoja debe serrigiday robusta.

. Los cardanes de la hoja deben ser adecuados y estar en buenas condiciones.

. Ellargoy el peso de la hoja deben ajustarse a los limites de uso del operador.

. Elmovimiento de la hoja debe serregulary sin fricciones en todo el recorrido.

. La puerta necesita detenciones mecéanicas de tope, formadas por un retén mecanico en posicion de aperturay por un tope final enelcierre.

La detencion mecanica de apertura no se suministra con el operador.

N

En caso de que la pared en la que se va a fijar el operador no sea debidamente resistente y fiable, esta disponible, a peticién, una placa
metalica perforada para fijar el operador Neptis SMP.

Base Operador NEPTIS SMP

Lista de partes
C.dad Descripcion
1 Placa
3 Tornillo M6 x 16
3 Arandela
3 Tornillo M6 x 20




5) PLANOS TECNICOS

5.1) MONTAJE DEL OPERADOR SOBRE EL ARQUITRABE EN EL LADO DE LAS BISAGRAS
BRAZO CON CORREDERA PARA TIRAR BDT2
Para puertas que se abren hacia dentro (vista lado operador)
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5.2) MONTAJE DEL OPERADOR SOBRE EL ARQUITRABE EN EL LADO DE LAS BISAGRAS
BRAZO DE CODO BSG 150/250
Para puertas que se abren hacia dentro (vista lado operador)
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5.3) MONTAJE DEL OPERADOR SOBRE EL ARQUITRABE EN EL LADO OPUESTO A LAS BISAGRAS
BRAZO ARTICULADO DE EMPUJE BSS2
Para puertas que se abren hacia fuera (vista lado operador)
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5.4) MONTAJE DEL OPERADOR SOBRE LA HOJA EN EL LADO DE LAS BISAGRAS
BRAZO ARTICULADO DE EMPUJE BSS2
Para puertas que se abren hacia dentro (vista lado operador)
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posicion de puerta abierta.
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6) BRAZOS DE TRANSMISION DEL MOVIMIENTO

6.1) BRAZO CON CORREDERA PARA TIRAR BDT2

J——~®)

Introduzca el tornillo M8 x 70 (2) en el perno cénico (1)
Introduzca el brazo corredero (3) en la coquilla cerrada (4)
Introduzca el perno cénico (1) sobre el brazo corredero (3), a través de la coquilla cerrada (4)
Apriete fuerte los tornillos M6 x 30 (5) para bloquear el brazo corredero (3) en el perno cénico (1)
Para ensamblar la guia de deslizamiento, consulte el apartado 6.3

El perno (6) debera introducirse en el patin de la guia de deslizamiento

6.2) BRAZO CORREDERO DE CODO BSG 150 / BSG 250

a)
b)
c)
d)
e)
f)
9)

Introduzca el tornillo M8 x 70 (2) en el perno cénico (1)
Introduzca la varilla larga del brazo (4) en el coquilla cerrada (3)
Introduzca el perno conico (1) sobre la varilla larga del brazo (4), a través de la coquilla cerrada (3)
Apriete fuerte los tornillos M6 x 30 (5) para bloquear la varilla larga del brazo (4) en el perno cénico (1)
Introduzca las varillas, larga (4) y corta (6) en el casquillo (7) y fijelas con los tornillos M10 x 6 (8)
Para ensamblar la guia de deslizamiento, consulte el apartado 6.3

El perno (9) debera introducirse en el patin de la guia de deslizamiento

12



6.4) GUIA DE DESLIZAMIENTO PARA BRAZO DE TIRAR

a)

b)
c)

d)
e)

Fije la guia de deslizamiento (1) a la hoja mediante los orificios (6-7),
respetando las cuotas indicadas en los planos técnicos de los
apartados 5.1y 5.2.

Introduzca el patin (3), sobre el cual debera trabajar el perno del brazo
paratirar, dentro de la guia de deslizamiento.

Introduzca el refuerzo (5) dentro de la guia de deslizamiento y fijelo en
la posicién de tope en apertura mediante la tuerca.

Posicione la carcasa de cubierta (2) sobre la guia de deslizamiento (1).
Introduzca los dos costados (4) en los extremos de la guia de
deslizamiento.

6.5) BRAZO ARTICULADO DE EMPUJE BSS2

Introduzca el tornillo M8 x 70 (2) en el perno cénico (1)

Introduzca el brazo de palanca (3) en la coquilla cerrada (4)

Introduzca el perno cénico (1) sobre el brazo de palanca (3) a través de
coquillacerrada (4)

Apriete fuerte los tornillos M6 x 30 (5) para bloquear el brazo de
palanca (3) en el perno cénico (1)

Fije la plaquita del brazo (9) a la hoja o al arquitrabe mediante dos
tornillos, en las cuotas indicadas en los planos técnicos de los
apartados5.305.4

Regule el largo del brazo telescépico (7-8) y apriete los tornillos (6)

13
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6.6) PERNO CONICO EXTB-Z

Utilice el perno cénico EXTB-Z en caso de que sea necesaria una distancia superior entre operador y brazo respecto al perno cénico
estandar.

En cuanto alas cuotas de montaje, siga los planos técnicos del apartado 5.

Para el ensamblaje, siga los pasos visualizados en las figuras siguientes:

introduzca el tornillo M8 X 90 en el perno cénico (A), introduzca el brazo en la coquilla cerrada (B), introduzca el perno cénico en el brazo (C)
y apriete los dos tornillos M6 X 20 (D).

6.7) EXTENSION PARA PERNO CONICO EXTC-Z

Utilice la extension EXTC-Z en caso de necesitar una distancia entre operador y brazo superior a la que puede obtenerse utilizando los
pernos conicos estandary EXTB-Z.

Acople la extension EXTC-Z al perno cénico estandar o EXTB-Z (depende de la distancia que se debe alcanzar, detectable en los planos
técnicos del apartado 5).

Para el ensamblaje, siga los pasos visualizados en las figuras siguientes:

acople la extension EXTC-Z con el perno conico e introduzca el tornillo central (E), apriete los dos tornillos laterales M6 X 65 (F), introduzca
la extension en el brazoy apriete los dos tornillos M6 X 20 (G).

14



7) PREPARACION Y MONTAJE DEL OPERADOR
7.1) Herramientas necesarias:

Metro enrollable, taladro, nivel, destornillador plano fino, destornillador
plano mediano, destornillador de cruz grande, llaves Allen con mango
(medidas 2,5—-4-5-6), llave plana 10.

7.2) Control del operador

Saque el operador del embalaje y retire los tornillos que sujetan la tapa.

Extraiga la tapa de aluminio de su alojamiento tirando fuerte hacia arriba
y, si es posible, sin presionar sobre los lados.

El operador Neptis SMP prevé la posibilidad de conectar el brazo a ambos lados del cuerpo mecanico y por lo tanto permite seleccionar la
direccion de movimiento de apertura.

Localice el lado correcto de conexion del perno segun el tipo de brazo utilizado y el tipo de montaje del operador; consulte atentamente los
planos técnicos del apartado 5y el esquema del apartado 8.

N

En el esquema del apartado 8 se muestran las posibles configuraciones y las conexiones que deben efectuarse en el operador NEPTIS
SMP, segun el tipo de brazo utilizado.

Por motivos de simplicidad, el esquema se sintetiza en los siguientes puntos:
® Uso del brazo articulado de empuje (BSS2): montar el operador dejando inalteradas los ajustes de fabrica, consultando las
ilustraciones de montaje en el apartado 5.
® Uso del brazo de corredera de tirar (BTD2) o con codo (BSG 150/250): extraer la tapa de cobertura, siguiendo las indicaciones
descritas en el apartado 7.2 y desconectar los cables de alimentacion del motor y los cables del codificador de la tarjeta eléctrica.
Conectar los cables CL1404 entre los cables recién desconectados del motor y del codificador y la ficha eléctrica. Montar
nuevamente latapa de coberturay montar el operador siguiendo las ilustraciones de montaje del apartado 5.

15



7.3) Montaje del operador

Segun el tipo de brazo a utilizar y la posicién de fijacion del operador,
consulte la relativa tabla de montaje (apartado de 5.1 a 5.4), donde se
indican las cuotas en las que deben realizarse los orificios necesarios
para el montaje del operador y del brazo de traccion.
Para el ensamblaje del brazo, consulte el apartado 6.

<

Para fijar los dispositivos, utilice tornillos y tacos adecuados al tipo de
soporte.

Después de haber fijado el operadory el brazo, siga los pasos siguientes
para conectar el perno del brazo a la salida del eje del operador Neptis
SMP.

7.4) Inserciéondel perno conico del brazo

Compruebe que la plaquita de plastico esté introducida en el cuerpo
mecanico del operador, donde se encuentra el eje de salida, antes de
introducir el perno del brazo.

En el perno del brazo hay acoplamientos que deben encajar
perfectamente con los presentes en el eje de salida del operador y sirven
para asegurar que el perno del brazo se mueva siempre junto con el eje
de transmision del movimiento del operador.

Introduzca el perno del brazo en el eje de salida del operador
asegurandose de que los acoplamientos de las dos partes encajan
correctamente, por ultimo apriete fuerte el tornillo de fijacion del perno
del brazo.

Si el movimiento de la hoja es regular durante todo el recorrido, tanto en
la apertura como en el cierre, proceda con las conexiones eléctricas
como se describe en la seccién Parte Electronica del apartado
"Conexiones eléctricas".

7.5) EXTRACCION DEL PERNO CONICO

Introduzcalallave Allen (6 mm) en el orificio del perno cénico sin retirar la
varilladel brazo.

Afloje el tornillo de fijacion del brazo, ejerciendo més fuerza en la fase
final para extraer el perno conico.
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8) SELECCION DE LA DIRECCION DE APERTURA EN FUNCION DEL BRAZO
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PARTE ELECTRONICA

11) INSTALACION ELECTRICA

NOTA:

La parte gris indica la zona de
deteccion de los radares y de los
sensores.

Para cada dispositivo se indica el
numero de cables y relativa seccion
enmm.

N NN
=

@® RADAR EXTERNO (4x0,5 mm)

@ RADAR INTERNO (4x0,5 mm)

® COMANDO DE APERTURA (2x0,5 mm)

@ SELECTOR DE PROGRAMA (4x0,5 mm)

® SENSOR DE SEGURIDAD EN CIERRE (6x0,5 mm)

® SENSOR DE SEGURIDAD EN APERTURA (6x0,5 mm)

® OPERADOR NEPTIS SMP (alimentacion de red 3x1,5 mm)
CERRADURA ELECTRICA (2x1 mm)

@ DETENCION EN PAVIMENTO

A\

« Lalineaeléctricade alimentacion debe protegerse contra los cortocircuitos y las dispersiones atierra.
« Prevea en lared de alimentacién un interruptor/seccionador omnipolar con una distancia de apertura de los contactos de al menos 3

mm.
« Utilice cables del tipo autoextinguente paralas conexiones eléctricas.

o Separelalineade alimentacion dered de lalinea de bajatensién relativa a los accesorios de mando y seguridad.

o Enlos costados de plastico del operador Neptis SMP hay orificios para traspasar en los que deben introducirse los cables eléctricos. El
instalador debera procurar que el cable de alimentacion esté estable dentro del operador y, en concreto, limitar el pelado de la vaina
principal del cable, de modo que las distancias superficiales y en aire no se reduzcan en caso de que un conductor se desconecte del
borne.

« En caso de montar el operador sobre hoja, realice las conexiones eléctricas utilizando una caja de derivacion con tubos y racores

flexibles adecuados, de comercializacién habitual.
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12) CONEXIONES ELECTRICAS

PWN_T La lente con la marca TX debe colocarse para que
coincida con el extremo de la puerta.
OA-EDGE-T...L OA-EDGE-R..R
SENSOR IZQUIERDO SENSOR DERECHO
Tx I I Tx
SECCIONADOR | |
ALIMENTACION DE RED
230Vac
? ? NEGRO
VIOLETA
M1 SELECTOR
O TIERRAG—— MANUAL DE SENSORES DE SEGURIDAD OA-EDGET
O | NEUTRO ¢——- PROGRAMMA SENSOR <SENSOR LADO
SECUNDARIO CIERRE
O | FasE «———— INTERRUPTOR B4=ON
__ CABLE de COMUNICACION
SENSOR 0o SALDAS  POWER TEST <+SENSOR LADO
PRINCIPAL (ADOCERRE, | ADOAPERTURAT 1 [+ -1 APERTURA
M2 INTERRUPTOR A7=ON
INTERRUPTOR B4=OFF
I 1 auxt |4
| [senscL 2 AMARILLO
| |comin |3 VERDE
I Aux2 | 4 GRIS (NO CONECTAR) MARRON
:zl 56TEST | [sENJOP|5 AZUL BLANCO
l26| aND | | OPEN | 6 ROJO (NO CONECTAR)
127|auxa|  LLCOMN |7 ? ROSARD
28| 24v | [rapex|s
20| 0. | | rabiN |9
| | smeT |10
M3|_COMUN 1
M7 m8 "GND| 12
| A 13—
OOO0OOOO| ] B|*
RADAR EXTERNO RADAR INTERNO
=24V+| c NO. NC. +EL| | | #13V][ 15—
@ OUTPUT POWE
16 17 18 19 20 21 M4 e P
-0 o
BOTON
LI 5 | cERRADURA DE START
?/ |: ELECTRICA
24V
PROGRAMADOR

DIGITAL N-DSEL
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11) MODULO ALIMENTADOR Y CABLEADOS ELECTRICOS PWN-T

CAMBIO DE TENSION
115V 230V
nev, 20V, W I «—
[k | 1
NA24 Ngr;/gz O @ TIERRA
J2 J3 O O O O N
, 115/230V
]J1 M5 O |F I
TRANSFORMER RL2 a—
M2 T auxt |1 secector
| [sen./cu2
I couuonsﬁ
PWN-T J6 | | Auxz [+ sELECTOR
| [sen./op|s oo
M6 | |OPEN [s 070
RL1 | 2| TEST | |_|couMoNp
(2 oo | T ran. exfs oo
| 77| AUX3 [ 1 |RaD. INJs -5
| 2] 24V || | START oo
Izo 0.C. &COMMONP—
3 M-k _—
21500000 1 | & ks |
y M8 N-DSEL
® 7 B 1 20 2 " HJJ?
. 57 s i L]0V oo
sgr oUT 24y |LOCK 95 LOCK M4

o

« Encaso de tensién de red a 230 Vac, introduzca el conector de 4 polos del primario del transformador en el conector J3 (230V) de la
tarjeta PWN-T (configuracion de fabrica).

o Encaso de tension de red a 115 Vac, introduzca el conector de 4 polos del primario del transformador en el conector J2 (115V) de la
tarjeta PWN-T.

REGLETADE BORNES M1

Alimentacion 230 Vac: fase en el borne F, neutro en el borne N, conexion de tierra en el borne @ .

o Efectuarla puesta a tierra del operador conectando el cable de tierra procedente de la linea al fastén presente en la placa ala que esta
fijada latarjeta PWN-T.
Al segundo faston presente en la placa esta conectado un cable enchufado al borne de tierra de la tarjeta PWN-T.

« Lalineaeléctrica esta protegida por el fusible F1 de 2A.

REGLETA DE BORNES M2

Bornes 1-3-4

SELECTOR MANUAL DE PROGRAMA, conectado al costado del operador (cableado de fabrica):
contacto cerrado en la posicion | en el borne 1 (AUX1);

contacto central en el borne 3 (comun);

contacto cerrado en la posicion Il en el borne 4 (AUX2);

o Para ampliar la informacién sobre la modalidad de trabajo del selector manual de programa, consulte el apartado "Selectores de
programa”.

Bornes 2-3

Entrada SENSOR DE SEGURIDAD EN CIERRE. Contacto N.C.

El funcionamiento del sensor de seguridad en cierre debe ser habilitado por el programador digital N-DSEL (funcion F18 ON).
La activacion durante el cierre provoca la nueva apertura de la puerta.

Bornes 5-7

Entrada SENSOR DE SEGURIDAD EN APERTURA. Contacto N.C.

El funcionamiento del sensor de seguridad en apertura debe ser habilitado por el programador digital N-DSEL (funcién F19 ON).
La activacion durante la apertura detiene el movimiento de la hoja; se reanuda la apertura lentamente al desactivarse el sensor.

Bornes 6-7

Entrada OPEN.

El estado légico del contacto de la entrada puede seleccionarse entre N.A. (condicion predeterminada) o N.C. con el programador
digital N-DSEL (funcion 30).

La activacion permite abrir la puerta en todos los programas de trabajo.
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REGLETA DE BORNES M3

Bornes 8-11

Entrada RADAR EXTERNO. Contacto N.A.

Abre la puerta.

No esta activo cuando el selector de programa se encuentra en "Solo salida" o en "Bloqueo Nocturno".

Bornes 9-11

Entrada RADAR INTERNO. Contacto N.A.

Abre la puerta.

No esta activo cuando el selector de programa se encuentra en "Solo entrada” o en "Bloqueo Nocturno".

Bornes 10-11

Entrada START, contacto N.A.
Abre la puerta.

No esta activo cuando el selector de programa se encuentra en "Bloqueo Nocturno”.

REGLETA DE BORNES M4

Conexion del programador digital N-DSEL.
Borne 12 = - GND (negativo de alimentacion);
Borne 13 = linea de sefal A;

Borne 14 = linea de sefal B;

Borne 15 = + 13V (positivo de alimentacion).

REGLETA DE BORNES M6

Borne 25
Salida TEST para los sensores de seguridad encargados de la supervision.
o Para ampliar la informacion, consulte el apartado "Sensores de seguridad".

Bornes 26-27

Entrada AUX 3. Contacto N.A.

Se habilita en las aplicaciones con interbloqueo (funcién F26 = ON y F29 = ON).
Controla la apertura de la puerta en todos los programas de trabajo.

o Para ampliar la informacién, consulte el apartado "Sistema de Interbloqueo”.

Bornes 28-29

Salida Open Collector de estado de la puerta, activa con la puerta abierta e inactiva con la puerta cerrada.

Conecte una carga méaxima de 100 mA entre los bornes 29 (O.C.) y 28 (positivo + 24V).

o Enlafuncion Interblogueo (F26=0ON), el borne 29 sirve para la conexion relativa al funcionamiento del interbloqueo; para ampliar la
informacién consulte el apartado "Sistema Interbloqueo”.

REGLETA DE BORNES M7

Bornes 16 (negativo) - 17 (positivo)
Salida 24Vdc, max. 20W, para alimentar los sensores de mando y seguridad.
El led 2 encendido indica que la salida funciona correctamente.

REGLETA DE BORNES M8

Bornes 18-19-20
Contacto limpio relé RL1 para conectar la cerradura eléctrica; (18 = Comun, 19 = N.A., 20 = N.C.).

Bornes 16 (negativo) - 21 (positivo)
Salida 24Vdc para alimentar la cerradura eléctrica o el electroiman.
o Para ampliar la informacién, consulte el apartado "Aplicaciones con cerradura eléctrica”.

CONECTORES
ConectorJ1 = secundario transformador (cableado de fabrica).
Conector J2 = primario transformador (para corrientes de red 115V).
Conector J3 = primario transformador (para corrientes de red 230V, cableado de fabrica).
Conector J4 = cableado sefiales eléctricas al conector J10 de la tarjeta l6gica L-NEP.
Conector J5 = cableado alimentacion motor al conector J11 de la tarjeta légica L-NEP.
El led 1 encendido indica la presencia de la tension de salida.
Conector J6 = conexion del médulo bateria N-BAT (véase el apartado “Mdédulo bateria N-BAT”)
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12) TARJETA LOGICA L-NEP 5 ]

DESCRIPCION DE LAS PARTES

7 MICRO "B"
WR5MS
LED LED
3 4
—— L-NEP
J15
J“B MOTOR TEST SENSORS

L1 NP
LED 5 313

J12

PS3  Ps4 2
. BUZZER
ENCODER SW1 :

J10

—J

i

I—

Conector J7 = cableado WR5MS para comunicacion Master Slave en puerta batiente de doble hoja.
Para ampliar lainformacién consulte el apartado "Puerta batiente de doble hoja".
Conector J8 = conexion cableado codificador.
ConectorJ10 = cableado sefiales eléctricas desde el conector J4 del médulo PWN-T.
ConectorJ11 = cableado alimentacion motor desde el conector J5 del médulo PWN-T.
ConectorJ12 = conexién pararadiorreceptor EN/RF1.
Para ampliar lainformacion, consulte el apartado "Radiorreceptor EN/RF1".
JumperJ13 = selecciona el estado l6gico de la sefial de supervisién de los sensores de seguridad.
Para ampliar lainformacién, consulte el apartado "Sensores de seguridad".
ConectorJ14 = conexién cableado motor.
Puente J15 = selecciona dos niveles de velocidad de cierre de la puerta en caso de faltar alimentacion.
Solo paralos modelos con muelle de nuevo cierre LETy SLT.
Puente J15 activado = velocidad baja.
Puente J15 desactivado = velocidad alta.
Led3—-Led4 = visualizacion sefales codificador.
Led5 = visualizacion del funcionamiento del microcontrollador MP1 (micro A):
led encendido = funcionamiento correcto;
led apagado o parpadeo lento = anomalia en la tarjeta ldgica.
Buzzer = avisador acustico.
MP1 = microcontrolador “A”
MP2 = microcontrolador “B”
SW1 = dip-switch para seleccionar el tipo de operador:

1 OFF/2 OFF = operador una hoja o Master en doble hoja
1 ON/2 OFF =operador Slave en doble hoja

13) PROGRAMADOR DIGITAL N-DSEL - FINALIDAD y CONEXIONES

El programador digital N-DSEL es también el instrumento indispensable al instalador
para configurar el funcionamiento de la puerta automatica y efectuar las operaciones
de configuracion, de ajuste de las funciones y de los parametros, para realizar el
diagnostico del sistema y para poder acceder a la memoria de eventos donde se
recoge lainformacion relativa al automatismo y a su funcionamiento.

El acceso al menu de programacion esta protegida por una contrasefia técnica de
seguridad, de modo que solo el personal especializado y autorizado pueda intervenir
en laautomacion.

El usuario final también puede utilizar el programador digital N-DSEL pero solo para
elegir la modalidad operativa de la puerta automatica; el usuario también puede
seleccionar el idioma preferido y configurar una contrasefia de usuario para impedir
eluso del programador digital a las personas no autorizadas.

Ollamat

Conecte el programador digital N-DSEL al médulo PWN-T del operador Neptis SMP
utilizando un cable con 4 conductores de 0,5 mm.

Borne +13V = conecte al borne 15 de la tarjeta PWN-T (+13V).
Borne - = conecte al borne 12 de la tarjeta PWN-T (- GND).
Borne A = conecte al borne 13 de latarjeta PWN-T (A).
Borne B = conecte al borne 14 de la tarjeta PWN-T (B).

IHE

Para cada tema tratado en los apartados siguientes, se explicara como utilizar
el programador digital (en lo sucesivo N-DSEL) en el caso concreto.

CN2
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14) PUESTAEN FUNCIONAMIENTO DE LAAUTOMACION (CONFIGURACION INICIAL).

Una vez terminada la instalacion mecéanica y efectuado las conexiones eléctricas, desplace la hoja manualmente en todo su recorrido
comprobando que el movimiento carece de fricciones.

La CONFIGURACION es una operacion obligatoria para que la centralita electronica del operador pueda detectar los puntos de tope.

Al comenzar la configuracion la puerta debe estar cerrada y durante el ciclo de programacion del recorrido no debera haber obstaculos en el
area de movimiento de la hoja.

El operador Neptis SMP dispone de la funcién de programacion de la pared lateral durante la fase de configuracion inicial.

La utilidad de esta funcion consiste en memorizar la posicion de la pared al final de la carrera de apertura y, en consecuencia, establecer
con precision el punto en que la intervencion del sensor de seguridad en apertura provoca la fase de deceleracion de la hoja en los Gltimos
grados de lafase de apertura.

Es importante regular el campo de deteccion del sensor de seguridad antes de iniciar el ciclo de configuracion del operador.

Si el operador Neptis SMP acciona una puerta automética de una sola hoja los dip 1y 2 del dip-switch SW1 de la tarjeta I6gica L-NEP deben
posicionarse en OFF.

En el caso de dos operadores Neptis SMP que deben accionar una puerta automatica de doble hoja, consulte el apartado "Puerta batiente de doble
hoja".

% Siga el cap. 16.1 solo si el programador digital N-DSEL es nuevo y recibe alimentacion por primera vez.
Sigael cap. 16.2 si el programador digital ya se ha utilizado antes.

14.1) PRIMERAPUESTAEN MARCHADEL PROGRAMADOR DIGITAL N-DSEL

Alimente con tension de red el operador Neptis SMP, el buzzer de la centralita emite varias
sefiales acUsticas brevesy consecutivas.

o Enlapantalladel programador digital N-DSEL se da la posibilidad de elegir el idioma.
o« ConlosbotonesF2y §EE§ desplace la fecha en correspondencia del idioma deseado.

o Pulselatecla EXIT @ para salir de la seccion “ldioma” y entrar en la seccion “Ajustes
de comunicaciones en serie”, descrita en el apartado 14.3.

14.2) USO DEL PROGRAMADOR DIGITAL N-DSEL

Alimente con tension de red el operador Neptis SMP, el buzzer de la centralita emite varias
sefiales acusticas breves y consecutivas.

La pantalla sefiala la inexistencia de comunicacion entre N-DSEL y la centralita del operador
puesto que el codigo serie de latarjetaldégica L-NEP no estd memorizado en N-DSEL.

Pulse durante unos 5 segundos el boton @ para entrar en el mend de programacion
general.

o Elboton F1 permite avanzar entre los simbolos del menu.

o Seleccione el simbolo RS485.

o Pulse brevemente el botén ENTER para entrar en la seccion “Ajustes de

comunicaciones en serie", descrita en el apartado 14.3. n?n |
EHTER T EXIT W :

14.3) AJUSTES DE COMUNICACION EN SERIE

El programador N-DSEL detecta automaticamente la presencia de la centralita electrénica del operador (fig. A) y memoriza el codigo serie
de latarjetalégica L-NEP (fig. B).

Alfinalizar la memorizacion del cédigo serie, la pantalla mostrara el simbolo candado cerrado en la letra My candado abierto en laletra S si
se trata de una puerta de una sola hoja (fig. C).

--- 0K -

E PUERTA AUTOMATICA

[[ExaT 1 0 > [E

Si se trata de una puerta batiente de doble hoja, consulte el apartado "Puerta batiente de doble hoja".

Pulse el boton EXIT @ parasalir de la seccién "Ajustes comunicacion en serie"y entrar en el menud de programacion general.
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14.4) CONFIGURACIONINICIAL

Desde el menti de programacion general, el boton F1 permite avanzar entre los simbolos del men.
Seleccione el simbolo CONFIGURACION INICIAL.

Pulse brevemente el botén ENTER * paraentrar en la seccion "Configuracion inicial”.

Escriba la contrasefia técnica de 10 caracteres para acceder a la configuracion.

La contrasefia técnica por defecto con la cual Label suministra los programadores digitales
N-DSEL es “A-A-A-A-A-A-A-A-A-A"

Pulse el botdn en correspondencia de la letra A, en la pantalla aparece el asterisco en la
casilla de la primera letra; repita la operacion para todos los restantes caracteres
requeridos.

Si la contrasefia escrita es correcta se entra en la seccién correspondiente a la
configuracion.

Sila contrasefia escrita es incorrecta, se vuelve al menu de programacion general.

Es aconsejable cambiar la contraseiia técnica por defecto.
Consulte el apartado “Gestionar contraseia”.

COnlE0
ACTUAL

FASSWORLE

En esta seccion los botones F1 / F3 permiten seleccionar el estado OFF / ON de la
funcion, mientras que con el botén 32[45 se pasaalafuncion siguiente.
Paravolver alafuncién anterior pulse el botén F2.

Seleccione el tipo de puerta: una hoja OFF, o doble hoja ON (en este Ultimo caso consulte el
apartado "Puerta batiente doble hoja".

SIMFLE - DOELE

OFF = SIMPLE
0N = BOBLE

En los ajustes de configuracion, la funcion S02 no debe tenerse en cuenta para el operador
SMP.

0H = CIERRE COH
MUELLE % MOTOR
OFF=CIERRE S0L0
COH MUELLE

Seleccione ON solo si esta presente un bloqueo eléctrico.

FF

Solo silafuncién S03 se ha configurado en ON
Sihay un bloqueo eléctrico, seleccione el tipo:
impulsivo OFF (cerradura eléctrica o cerrojo eléctrico) o permanente ON (electroiman).

OFF= ELECTRO-
CERRADLUFA

Seleccione ON si se hainstalado un sensor de seguridad en cierre (entre los bornes 2-3).
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Seleccione ON si se hainstalado un sensor de seguridad en apertura (entre los bornes 5-7).
Se aconseja regular el campo de deteccion del sensor de seguridad antes de iniciar la
configuracién, para que el operador pueda memorizar con precision la posible presencia de
la pared lateral.

SEHS0F DE SEGURIDAD

505

i

OFF-HO INSTALADO
OH-INSTALADO

Solo silafuncién SO5 se ha configurado en ON

Seleccione ON si se hainstalado un sensor de seguridad en cierre supervisado (como exige
lanorma EN 16005) para activar el test sensor al inicio de cada ciclo, seleccione OFF solo si
el sensor de seguridad en cierre no esta preparado para ser supervisado.

Para ampliar lainformacion, consulte el apartado "Sensores de seguridad".

OFF - DESACTIVALD

0OH - ACTIVADO

Solo silafuncién S06 se ha configurado en ON

Seleccione ON si se ha instalado un sensor de seguridad en apertura supervisado (como
exige lanorma EN 16005) para activar el test sensor al inicio de cada ciclo, seleccione OFF
solo si el sensor de seguridad en apertura no esta preparado para ser supervisado.

Para ampliar lainformacién, consulte el apartado "Sensores de seguridad".

Solo silafuncién S07 y/o S08 estan configuradas en ON.

Selecciona el estado logico del test, con el cual la centralita del operador supervisa los
sensores de seguridad.

El ajuste depende de las caracteristicas del sensor instalado.

Si utiliza sensores tipo “4SAFE ON SW” 0 OA-EDGET seleccione OFF.

si utiliza sensores tipo “TOP SCAN-S” seleccione ON.

Para ampliar lainformacion, consulte el apartado "Sensores de seguridad".

Configuracion del contacto en la entrada OPEN entre los bornes 6-7 de la tarjeta PWN-T.
Seleccione ON con contacto normalmente abierto, o sino se usala entrada OPEN.
Seleccione OFF si se usa un dispositivo con contacto normalmente cerrado.

DE SEHAL DEL
03 SEHS0RES:

~ 1M OH: -H.0- ABIERTA
510 '
OFF: -H.C- CERRADA

(]

Eloperador esté listo para ejecutar el ciclo de configuracion.

Salir del campo de deteccién del sensor de seguridad en apertura durante la configuracion, para
que el sensor pueda detectar solola posible presencia de la pared lateral al final de la apertura.
Pulse el boton ;}:Eé (OK)

Elbuzzer de la centralita emite 4 pitidos y comienza el ciclo de configuracion.

El ciclo de configuracion prevé un ciclo completo de apertura/cierre a velocidad lenta, al
finalizar el cierre un pitido de 3 segundos indica que el procedimiento de configuracion ha
finalizado.

La puerta se cierra de nuevo automaticamente.
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14.5) PRUEBAFUNCIONAL

Seleccione el funcionamiento automatico de la puerta mediante el selector de programa.
Sise usa el selector manual de programa, pongalo en el estado I

Consulte el apartado "Selectores de programa" en el que se describen los tipos de selectores previstos para elegir la modalidad operativa
de la puerta automatica.

Parainiciar una maniobra de apertura pulse el botén PS1 (Start) del médulo PWN-T, u ocupe los dispositivos de apertura de la puerta.

Compruebe que el ciclo de apertura y cierre de la puerta se realice correctamente y que los 6rganos de impulso y sensores de seguridad
funcionen. En cuanto a los ajustes del campo de deteccion de los sensores, consulte las instrucciones adjuntas al sensor.

El sensor de seguridad en apertura detecta la posible presencia de la pared lateral al final de la carrera en apertura gracias a la funcién de
programacion automatica durante la configuracion inicial.

En caso de ser necesario modificar la regulacion optica del sensor de seguridad después de haber realizado el ajuste inicial del operador,
es posible modificar manualmente la distancia de inhibicién del sensor de seguridad en apertura actuando en el parametro P03 (véase
apartado "Ajuste parametros").

Durante el movimiento de la puerta podrian advertirse sefiales intermitentes emitidas por el buzzer, estas indican que se ha alcanzado el
limite de potencia suministrada por el operador, especialmente silas dimensiones y peso de la hoja se acercan alos limites permitidos.

Una breve sefial acustica del buzzer durante el inicio de la apertura debe considerarse normal, puesto que la fase de arranque es el
momento en que se necesita mas fuerza.

Regule la potencia de empuje con el parametro P04 del programador N-DSEL (véase el apartado "Ajustar parametros").

Para desactivar la sefial acUstica del buzzer al alcanzar el limite de potencia, ajuste la funcion F34 en ON (véase el apartado "Configuracién
Funciones").

0

El sonido del buzzer durante casi todo el recorrido significa que la hoja supera los limites permitidos, o que las cuotas de instalacion
indicadas en los planos técnicos de montaje no se han respetado, o que existen fricciones en el cerramiento. En este caso la puerta
automatica tiene dificultades de movimiento y tal vez no consiga completar el ciclo de apertura/ cierre.

Seguridad frente al impacto: compruebe que al obstaculizar el movimiento de la hoja, se detenga e invierta el sentido de la marcha.
Para configurar las funciones disponibles, consulte el apartado "Configuracion Funciones".

Pararegular los parametros variables, consulte el apartado "Ajustar parametros".

peso de la puerta, angulo de apertura de la hoja, sustitucion de la tarjeta I6gica L-NEP o del grupo mecanico en el interior del
operador Neptis SMP.
Para repetir la configuracion, siga los pasos descritos en el apartado anterior "Configuracion inicial".

% La operacion de configuracion debe repetirse en caso de variar una de las siguientes condiciones:

14.6) DIAGNOSTICO DE ENTRADAS

Con el programador N-DSEL es posible examinar el estado de las entradas para comprobar el correcto funcionamiento de todos los
dispositivos conectados al operador Neptis SMP.

Para entrar en el "Diagnéstico de entradas”, mientras aparece en la pantalla el programa de trabajo de la puerta automéatica, mantenga
pulsado el botén F2 durante unos 3 segundos.

El boton F3 solo se usa en caso de puerta batiente doble y el simbolo de la parte superior derecha en la pantalla indica M si se estan
visualizando las entradas en el operador MASTER, o S si las entradas se refieren al operador SLAVE. Cada pulsacion del botén F3 permite
pasarde M a Sy viceversa.

Silaautomacion es de una sola hoja, en la parte superior derecha de la pantalla aparece la letra M.

La pantalla muestralos simbolos de todas las entradas del operador con el nUmero de borne correspondiente.
Siunaentrada es ocupada, el simbolo correspondiente se ilumina con una flecha al lado.

Radar externo

Radar interno

Start

OPEN

[EXIT |

Sensor de seguridad en cierre

Sensor de seguridad en apertura

AUX 1 (se activa si el selector manual de programa esta en posicion 1)

AUX 2 (se activa si el selector manual de programa esta en posicion lIl)

AUX 3

Receptor EN/RF1 cuando lo activa un radiocomando SPYCO

ek [

no utilizado

26



15) SELECTORES DE PROGRAMA

Gracias al selector de programa, el usuario de la puerta puede elegir la modalidad operativa.

Dependiendo de las preferencias, puede usarse el selector manual incorporado en el costado del operador Neptis SMP, el selector
mecanico con llave EV-MSEL, o el programador digital N-DSEL.

Acontinuacion se describe en detalle cada selector de programa.

15.1) SELECTOR MANUAL DE PROGRAMA

El selector manual de programa de 3 posiciones es la solucion basica prevista a bordo del operador.
El funcionamiento de este selector se habilita con la funcion FO1 OFF (preconfigurada por defecto).

Posicion| = Programa automatico bidireccional
La puerta se abre automaticamente al activar cualquier mando de apertura.

Posicion 0 = Puertalibre manual
El funcionamiento automatico esta deshabilitado y la puerta puede abrirse manualmente.

Ho I

Posicion Il = Programa Bloqueo Nocturno
siFO7 OFF La puerta solo puede abrirse con la entrada OPEN o con el radiocomando, si se instala el
(por defecto) radiorreceptor EN/RF1.

Posicion 11 = Programa Puerta Abierta
siFO7 ON La puerta se para enla posicion de apertura completa.

15.2) SELECTOR MECANICO CON LLAVE EV-MSEL

El selector mecanico con llave de 5 posiciones puede utilizarse como
alternativa al selector manual y su funcionamiento se habilita con la
funcion FO1 OFF (preconfigurada por defecto).

Desconecte los cables del selector manual desde la regleta de bornes
del médulo PWN-T si se instala el selector mecanico EV-MSEL.

CONEXIONES ELECTRICAS

Borne 1 de EV-MSEL-= al borne 9 (Radar Interno) del PWN-T del operador Neptis SMP.
Borne 2 de EV-MSEL= al borne 3 (Comun) del PWN-T del operador Neptis SMP.
Borne 3 de EV-MSEL= al borne 1 (AUX 1) del PWN-T del operador Neptis SMP.
Borne 4 de EV-MSEL= al borne 4 (AUX 2) del PWN-T del operador Neptis SMP.

Si desea comprobar la correcta conexion y funcionamiento del selector mecénico con llave, entre en el diagnostico de entradas (véase
el apartado 14.5) y compruebe que en las diversas posiciones de la llave se activen los siguientes simbolos:

3 = I e R

@'] = ningln simbolo activo
th = &

th = @&F < &N

= @

MODALIDAD DE FUNCIONAMIENTO

Introduzca y gire la chaveta del selector EV-MSEL para seleccionar el programa deseado.

Programa puerta abierta
La puerta se para en la posicién de apertura completa.

|
@ Puerta libre manual
th

El funcionamiento automatico esta deshabilitado y la puerta puede abrirse manualmente.
Programa automatico bidireccional
La puerta se abre automaticamente al activar cualguier mando de apertura.
1 Programa automatico monodireccional solo salida
U Para desactivar la deteccion entrante a la entrada del Radar externo.
Programa Bloqueo Nocturno
La puerta solo puede abrirse con la entrada OPEN o con el radiocomando, si se instala el radiorreceptor EN/RF1.

La chaveta puede extraerse del selector en cualquier posicién para impedir cambios no deseados del programa de funcionamiento.
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15.3) PROGRAMADOR DIGITAL N-DSEL — USO COMO SELECTOR DE PROGRAMA

El programador digital N-DSEL puede instalarse en la planta para ser utilizado por el usuario como selector de programa, como alternativa
al selector manual y mecanico, paralos que desean disponer de un instrumento mas completo en las funcionesy en la visualizacion.

Para habilitar el funcionamiento de N-DSEL como selector de programa, ajuste la funcion FO1 ON (véase el apartado "Configuracion Funciones").

7\
Pulsando el boton ¥+ | elija la modalidad operativa de la puerta automatica.
Cada vez que se pulsa el boton se pasa de un programa de trabajo al siguiente.

A continuacion se describen los programas de trabajo que se pueden seleccionar con el boton @

Programa automatico bidireccional
La puerta se abre automaticamente al activar cualquier mando de apertura.

Programa automatico monodireccional solo salida
Para desactivar la detecciéon entrante a la entrada del Radar externo.

Programa automatico monodireccional solo entrada
Para desactivar la deteccién saliente a la entrada del Radar interno.

Programa puerta abierta
La puerta se para en la posicion de apertura completa.

Programa Bloqueo Nocturno
La puerta solo puede abrirse con la entrada OPEN o con el radiocomando, si se instala el radiorreceptor
EN/RFL1.

Puerta libre manual
El funcionamiento automatico esta deshabilitado y la puerta puede abrirse manualmente.

MAHUAL

Visualizacion del testigo de alimentacion

La presencia del simbolo significa que existe tension de alimentacién de red y la

bateria, si esta presente, funciona.

+O « Lapresencia del simbolo significa que no hay tension de alimentacién de red y el

operador funciona gracias a la bateria de emergencia, que se encuentra en estado de
eficiencia.

« Lapresencia del simbolo con tension de alimentacion de red indica que la bateria
esta dafiada.
En este caso el buzzer de la centralita emite un pitido antes de cada apertura de la
puerta durante 10 ciclos (sila funcién FO9 OFF), o la puerta se abre y permanece abierta
(silafuncion FO9 ON).

« Lapresenciadel simbolo sin tension de alimentacion de red significa que la bateria
de emergencia se esta agotando.
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Funcion de los restantes botones presentes en el panel del selector de programa N-DSEL

%

Apertura parcial, solo se usa en una automacion con puerta de doble hoja

—}O Para activa%aéapertura parcial, pulse el botén EE’&

El simbolo presente en la pantallaindica que la funcion esté activada.

Enuna puerta de doble hoja se abre solo la primera hoja (Master) si el comando de apertura

es emitido por las entradas radar interno o externo.

La apertura parcial funciona en los programas automaticos bidireccional, monodireccional
_’ y puerta abierta.

Para desactivar la apertura parcial, pulse de nuevo el botén * .

Para ampliar lainformacién consulte el apartado "Puerta batiente de doble hoja".

() F2

Desactiva el funcionamiento paso a paso

+O Pulse el botdén F2 para desactivar el funcionamiento paso a paso anteriormente activado
por la funcién F13 ON (véase el apartado "Configuracion funciones") y habilite el cierre
automatico de la puerta.
Para activar el funcionamiento paso a paso, pulse de nuevo el boton F2, se apaga el
simbolo F2 enla pantalla.

O« w

Comando de apertura puerta

Pulsando el boton F1 se abre la puerta solo en los programas automaticos bidireccional y
monodireccional (si funcion F33 OFF).

Pulsando el boton F1 se abre la puerta en todos los programas de trabajo, tanto
automaticos como en bloqueo nocturno (si funcién F33 ON).

C O F3

O{— Solo se usa en una automacion de puerta con doble hoja MASTER / SLAVE

Cuando nos encontramos en la pantalla principal del programa de trabajo, el botén F3 no
tiene ninguna funcién operativa, sino que sirve para pasar alternativamente de MASTER a
SLAVE y comprobar la correcta comunicacion entre los operadores y el programador N-
DSEL.

En la parte superior derecha de la pantalla aparece la letra M cuando se selecciona el
operador Master, la letra S cuando se selecciona el operador Slave.

Cuando el funcionamiento es correcto se visualiza el programa de trabajo de la puerta tanto
en M como en S, de lo contrario -en caso de faltar comunicacion- aparece el mensaje "SIN
SENAL" enrelacién al operador que no funciona correctamente.

Mensaje "MANTENIMIENTO PROGRAMADO"
Si la pantalla muestra el mensaje "MANTENIMIENTO PROGRAMADQ", dirijase al

_\ HMAHTEHIMIEHT O . X , . ; L A
PROGRAMADD centro de asistencia autorizado para solicitar la intervencion de mantenimiento en la

planta.
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16) MENU DE PROGRAMACION GENERAL

Para entrar en el menu de programacion general, mientras aparece en la pantalla el programa de trabajo de la puerta automatica,
mantenga pulsado el bot(’)n@ durante unos 5 segundos.

El'ment de programacion esta formado por varios submenus subdivididos por tema (Diagrama 1).

Elijala seccion ala que desea acceder mediante el boton F1>>.
Elicono del menu seleccionado se iluminay en la parte superior de la pantalla se visualiza el titulo de la seccion.

Para entrar en el submenu seleccionado pulse brevemente lateclaENTER 3*5

Para salir del menut de programacién general y volver a visualizar el programa de trabajo, pulse latecla EXIT @

DIAGRAMA 1

A A A
@5” EXIT¥SETA @ EXIT @ EXIT @ EXIT

NO UTILIZADO .. EhgggER
SECCION ) SECCION SECCION
"CONFIGURACION INICIAL" "FUNCIONES Y AJUSTES" “IDIOMA"
A A A A
VS/E?A EXIT @ EXIT V/S\ETA EXIT VSKE?A EXIT

SECCION SECCION SECCION
"AJUSTES DE "GESTIONAR CONTRASENA" "MANTENIMIENTO"
COMUNICACIONES

EN SERIE"

% - Sise entra en la seccion configuracion inicial, consulte el apartado 14.4.
- Sise entra en la seccion ajustes de comunicacion en serie, consulte el apartado 14.3 para puerta de una hoja, o el
apartado 26.2 para puerta batiente de doble hoja.
- Para los otros submenus, consulte a continuacion el apartado relativo a la secciéon en que se ha entrado.
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17) FUNCIONES Y AJUSTES
Para entrar escribir la contrasefia técnica de 10 caracteres (para ampliar la informacién consulte el apartado "Gestionar contrasefia")

En este submen los botones tienen la siguiente finalidad:
= para entrar en el ajuste de las funciones F (véase el apartado "Configuracion funciones").
= para entrar en la regulacién de los parametros P (véase el apartado "Ajustar parametros").
= abre la puerta.
= solo se usa en caso de puerta de doble hoja para elegir si se quiere actuar en las funciones y en los parametros del
operador Master o Slave; la letra M 0 S en la parte inferior derecha de la pantalla indica qué operador ha sido
seleccionado.
Si la automacion es de una sola hoja, en la parte superior derecha de la pantalla aparece la letra M.
= para volver al menl de programacion general.

boton F2
boton 3332
boton F1
boton F3

botén @

17.1) CONFIGURACION FUNCIONES

Fi2

F‘I:_l-]- NEF--

#| TIPO DE SELECTOR: ||
e [H-- SELECTOFR DIGITAL =

MAHUAL O
MECAHICD

En esta seccion la pantalla describe la finalidad de la funcién seleccionada.
El botdn F1 ajusta el estado de la funcion en OFF.

El boton F3 ajusta el estado de la funciéon en ON.

El boton F2 permite avanzar a la funcion siguiente.

El boton gk permite volver a la funcion anterior.

A continuacioén se explica el funcionamiento de cada funcion.

TABLA DE FUNCIONES

FUNCION | ESTADO EXPLICACION * SLAVE
Eleccion del selector del programa de trabajo: selector manual incorporado o selector mecanico con llave
OFF
EV-MSEL
FO1
ON Eleccion del selector del programa de trabajo: programador digital N-DSEL
OFF Puerta de una hoja (solo visualizacion, para modificar es necesario repetir la configuracion inicial)
F02
ON Puerta de doble hoja (solo visualizacion, para modificar es necesario repetir la configuracion inicial)
OFF Operador Master en puerta de doble hoja
(solo visualizacion, para modificar es necesario repetir la configuracion inicial)
FO3
ON Operador Slave en puerta de doble hoja
(solo visualizacion, para modificar es necesario repetir la configuracion inicial)
OFF Cerradura eléctrica desactivada
F04 S
ON Cerradura eléctrica activada
OFF Funcion activa si FO4 = ON. Funcionamiento impulsivo para cerradura eléctrica o cerrojo eléctrico
(véase el apartado “Aplicaciones con cerradura eléctrica“)
F05 S
ON Funcién activa si FO4 = ON. Funcionamiento permanente para electroiman
(véase el apartado “Aplicaciones con cerradura eléctrica”)
OFF Desenganche de la cerradura eléctrica desactivado en puerta libre manual
F06 S
ON Desenganche de la cerradura eléctrica activado cada vez que se cierra en el programa de trabajo puerta
libre manual (véase el apartado “Aplicaciones con cerradura eléctrica")
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FUNCION | ESTADO EXPLICACION ** SLAVE
OFF Funcioén activa si FO1 = OFF. Modalidad operativa del selector manual de programa en posicion i
II= programa de trabajo Bloqueo Nocturno
FO7
ON Funcion activa si FO1 = OFF. Modalidad operativa del selector manual de programa en posicion I
Il= programa de trabajo Puerta abierta
Para operadores con bateria = si falta alimentacion de red, la puerta sigue funcionando con normalidad en
OFF .
bateria
FO08
ON Para operadores con bateria = si falta alimentacion de red, la puerta se abre y permanece abierta en los
programas de trabajo automaticos
OFF Monitorizacion bateria = si la bateria esta descargada o dafiada, el buzzer de la centralita emite un pitido
antes de abrir durante diez ciclos.
F09
ON Monitorizacion bateria = si la bateria esta descargada o dafiada, la puerta se abre y permanece abierta en
los programas automaticos.
OFF Para operadores con bateria = si falta alimentacion de red y la bateria esta casi agotada, la puerta funcional
con normalidad
F10
ON Para operadores con bateria = si falta alimentacion de red y la bateria esta casi agotada, la puerta se abre
y permanece abierta
OFF Seleccionando el programa de trabajo "Bloqueo nocturno” la puerta permanece cerrada y solo puede
abrirse accionando la entrada OPEN.
F11
ON Seleccionando el programa de trabajo "Bloqueo nocturno” la puerta se abre y permanece abierta 10" antes
de volver a cerrarse, para permitir la salida del edificio.
OFF | Funcion discapacitados desactivada
F12
ON Funcion discapacitados activa: consulte el apartado "Funcionamiento de cortesia para discapacitados”
para obtener informacion sobre el modo de funcionamiento.
OFF | Funcionamiento con cierre automatico
F13
ON Funcién paso a paso: un mando de Start u OPEN abre la puerta, para volver a cerrarla es necesario un
segundo mando.
OFF Funcionamiento estandar en las entradas radar interno y externo
F14 Funcionamiento paso a paso con mandos separados. La entrada radar externo controla la apertura, la
ON entrada radar interno controla el cierre. Las entradas de mando (Start, OPEN y el radiocomando SPYCO)
funcionan en modo estandar.
OFF Para puertas de doble hoja: apertura parcial desactivada si se utiliza el selector de programa EV-MSEL
F15 : . . : . "
Para puertas de doble hoja: apertura parcial activa en hoja Master si se utiliza el selector de programa
ON EV-MSEL (funcién activa si FO1=0ON). Para ampliar la informacién consulte el apartado "Puerta batiente de
doble hoja".
OFF Funcion activa si F15 = ON. Apertura parcial en hoja master habilitada con selector de programa EV-MSEL
en posicion "puerta libre manual”.
F16
ON Funcion activa si F15 = ON. Apertura parcial en hoja master habilitada con selector de programa EV-MSEL
en posicién "bloqueo nocturno”.
F17 Este funciéon no puede utilizarse para el operador Neptis SMP
OFF Entrada Sensor de seguridad en cierre desactivado; cuando no se instala el sensor de seguridad en cierre.
F18 S
ON Entrada Sensor de seguridad en cierre activo. Sensor de seguridad en cierre instalado.
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FUNCION | ESTADO EXPLICACION ** SLAVE
Entrada Sensor de seguridad en apertura desactivado; cuando no se instala el sensor de seguridad en
OFF |
pertura.
F19 S
ON Entrada Sensor de seguridad en apertura activo. Sensor de seguridad en apertura instalado.
OFF Test en el sensor de seguridad en cierre desactivado. Para sensores no preparados para la supervision por
parte del operador de la puerta automatica.
F20 Funcién activa si F18 = ON. Test en el sensor de seguridad en cierre activado. Para sensores preparados S
ON para la supervision por parte del operador de la puerta automatica (cat. 2 / pl. ¢). Para ampliar la informacion,
consulte el apartado "Sensores de seguridad”.
OFF Test en el sensor de seguridad en apertura desactivado. Para sensores no preparados para la supervision
por parte del operador de la puerta automatica.
F21 Funcién activa si F19 = ON. Test en el sensor de seguridad en apertura activado. Para sensores preparados S
ON para la supervision por parte del operador de la puerta automatica (cat. 2 / pl. ¢). Para ampliar la informacion,
consulte el apartado "Sensores de seguridad”.
Funcién activa si F20 o F21=0ON. Test sensores de seguridad con nivel l6gico LOW.
OFF - B L K o
Para ampliar la informacion, consulte el apartado "Sensores de seguridad”.
F22 S
ON Funcion activa si F20 o F21=0ON. Test sensores de seguridad con nivel l6gico HIGH.
Para ampliar la informacion, consulte el apartado "Sensores de seguridad”.
F23 Funcién no habilitada
OFF La entrada OPEN no estéa activa en el programa de trabajo "Puerta libre manual”.
F24
ON La entrada OPEN estéa activa también en el programa de trabajo "Puerta libore manual, para permitir la
apertura automatica de la puerta.
OFF | Tiempo de pausa constante.
F25
Incremento automatico del tiempo de pausa si la puerta no consigue cerrarse debido al elevado flujo de
ON
personas.
OFF Funcién interbloqueo desactivada
F26
ON Funcién interbloqueo activa. Consulte el apartado “Sistema interbloqueo®.
Funcién activa si F26 = ON. Apertura de la puerta con un retraso de 0,5" tras el mando de apertura.
OFF — ; "
Consulte el apartado “Sistema interbloqueo".
F27
Funcién activa si F26 = ON. Apertura de la puerta intermedia tras el mando de apertura.
ON e ) "
Consulte el apartado “Sistema interbloqueo".
Funcion activa si F26 = ON. El mando de apertura no se memoriza.
OFF e . "
Consulte el apartado “Sistema interbloqueo”.
F28
Funcién activa si F26 = ON. El mando de apertura se memoriza.
ON e . i
Consulte el apartado “Sistema interbloqueo”.
F29 MANTENER EN OFF.
OFF Configuracion de la entrada OPEN; contacto normalmente cerrado. Cuando se instala un dispositivo con
contacto N.C.
F30
Configuracioén de la entrada OPEN; contacto normalmente abierto.
ON S . s
Cuando no se usa o si se instala un dispositivo con contacto N.A.
OFF Para puerta de doble hoja: tras un corte en la alimentacién de red, en la primera maniobra de apertura las
hojas se mueven simultaneamente.
F31
ON Para puerta de doble hoja: tras un corte en la alimentacion de red, en la primera maniobra de apertura las

hojas se mueven respetando la desalineacion
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FUNCION | ESTADO EXPLICACION ** SLAVE
OFF Los radares interno y externo no estan activos durante la maniobra de cierre en el programa de trabajo
"Blogueo nocturno".
F32
ON Los radares interno y externo estan activos durante la maniobra de cierre en el programa de trabajo
"Blogqueo nocturno", haciendo gue la puerta se abra de nuevo.
OFF El boton F1 del programador digital N-DSEL controla la apertura de la puerta solo en los programas
automaticos.
F33
ON El boton F1 del programador digital N-DSEL controla la apertura de la puerta tanto en los programas
automaticos como en el bloqueo nocturno.
OFF Activa la sefial sonora del buzzer, la cual indica que se ha alcanzado el limite de potencia de empuje del
motor (véase el apartado "Prueba funcional).
F34 S
ON Desactiva la sefial sonora del buzzer, la cual indica que se ha alcanzado el limite de potencia de empuje
del motor.
F35 Funcién no habilitada
F36 Funcién no habilitada
F37 Funcién no habilitada
F38 Funcién no habilitada
F39 Funcién no habilitada
OFF | Funcion ciclica desactivada
F40
ON Funcién ciclica. Activa el ciclo continuo de apertura y cierre de la puerta, solo se usa para efectuar pruebas
de funcionamiento o pruebas de laboratorio.

*' Para puerta batiente de doble hoja. En la columna Slave de la tabla estdn marcadas con la letra S las funciones que deben ser
configuradas por separados en el operador Slave en caso de puerta de doble hoja. Las restantes funciones no marcadas con S se configuran
Unicamente desde el operador Master.

34




19.2) AJUSTAR PARAMETROS

VELOCIDAD
DE APERTURRA

En esta seccion la pantalla describe el tipo de parametro seleccionado.
El boton F1 disminuye el valor del porcentaje de regulacion.

El boton F3 aumenta el valor del porcentaje de regulacion.

El boton * permite pasar al parametro siguiente.

El boton F2 permite volver al pardmetro anterior.

A continuacién se explica el funcionamiento de cada parametro.

TABLA DE PARAMETROS

PARAMETRO

Ref. Plano

EXPLICACION

** SLAVE

P01

P02

P03

P04

P05

P06

P07

P08

P09

Fig.1

Fig.2

Fig.4

Fig.5

Fig.3

Velocidad de apertura
Al incrementar el valor se aumenta la velocidad durante la maniobra de apertura.

Velocidad de cierre
Al incrementar el valor se aumenta la velocidad durante la maniobra de cierre.

Distancia de inhibiciéon del sensor de seguridad en apertura.

Cuando la pared esta adyacente a la hoja abierta, al incrementar el valor aumentan los
grados en la fase final del recorrido de apertura donde la activacion del sensor de
seguridad causa el paso inmediato de la velocidad de apertura a la velocidad de
acoplamiento, paraimpedir que la hoja se detenga debido a la deteccion de la pared.

Potencia de empuje en apertura. Al incrementar el valor se aumenta la potencia de
empuje del motor durante la maniobra de apertura.

Tiempo de pausa, regulable de 0 a 60”. Es el tiempo que permanece abierta la
puerta antes del cierre automatico.

Tensiéon de mantenimiento con puerta cerrada. Al incrementar el valor se aumenta
el empuje ejercido por la hoja en el tope de cierre.

Resistencia al viento con puerta cerrada. Al 0% (valor predeterminado) la funcion
esta desactivada.

Al incrementar el valor se aumenta la fuerza de contraste al empuje del viento para
mantener la hoja cerrada.

Push & go. Al 0% (valor predeterminado) la funcién estéa desactivada. Nada mas
empujar la puerta manualmente, se activa un ciclo automatico de apertura. Al
incrementar el valor se aumentan los grados de desplazamiento de la hoja necesarios
antes de la puesta en marcha

Empuje final para enganche cerradura eléctrica (activa si F04 = ON).

Al incrementar el valor se aumenta la velocidad de la hoja en los ultimos grados de la
maniobra de cierre para facilitar el enganche de la cerradura eléctrica.
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PARAMETRO

Ref. Plano

EXPLICACION

** SLAVE

P10

P11

P12

P13

P14

P15

P16

P17

P18

P19

P20

P21

P22

Fig.1

Fig.2

Fig.6

Fig.3

Impulso de cierre para desenganchar la cerradura eléctrica (activo si FO4=0ON).

Al 0% (valor predeterminado) la funcion esta desactivada. Al incrementar el valor se
aumenta la potencia del impulso de cierre antes de la apertura de la puerta para facilitar
el desenganche de la cerradura eléctrica.

Retraso a la puesta en marcha en apertura después de activar la cerradura
eléctrica (activo si FO4=0ON). Al 0% (valor predeterminado) la funcién esta desactivada.
Al aumentar el valor se introduce un retraso a la puesta en marcha de la hoja en
apertura respecto a la activacion de la cerradura eléctrica (4" al 100%).

Distancia de inicio ralentizacién en apertura. Al incrementar el valor se aumentan
los grados desde el final del recorrido de apertura durante los cuales la hoja avanza
a la velocidad de acoplamiento.

Distancia de inicio ralentizacion en cierre. Al incrementar el valor se aumentan los
grados desde el final del recorrido de cierre durante los cuales la hoja avanza a la
velocidad de acoplamiento.

Este parametro no puede utilizarse para el operador Neptis SMP

Potencia de empuje en cierre. Al incrementar el valor se aumenta la potencia de
empuje del motor durante la maniobra de cierre.

Tiempo de empuje motor al final del cierre. Al incrementar el valor se aumenta
el tiempo durante el cual el motor sigue empujando en los ultimos grados de la
maniobra de cierre, para superar posibles fricciones y facilitar el acoplamiento de la
hoja al tope de cierre. Al 100% tiempo de 1,5".

Potencia de empuje al final de la apertura. El valor predeterminado (12%) es bajo
para atenuar la oscilacion de la hoja al final de la apertura. El valor de este
parametro debe incrementarse si la puerta tiene dificultades para abrirse en los
ultimos grados, para aumentar la potencia de empuje del motor.

Distancia entre el final del recorrido de la hoja y el tope final en apertura.

Al incrementar el valor se reducen los grados de apertura, al reducir el valor aumentan
los grados de apertura respecto al valor predeterminado memorizado durante la
configuracién. La regulacién actia en unos 5°.

Retraso hoja en apertura. Para puerta de doble hoja. Al incrementar el valor se
aumenta el retraso del inicio de la apertura del operador Slave respecto al operador
Master, necesario en caso de hojas superpuestas. Al valor minimo del 0%, ambas hojas
inician la apertura al mismo tiempo.

Retraso hoja en cierre. Para puerta de doble hoja. Al incrementar el valor se aumenta

el retraso del inicio del cierre del operador Master respecto al operador Slave, necesario
en caso de hojas superpuestas. Al valor minimo del 0%, ambas hojas inician el cierre al
mismo tiempo.

Ayuda muelle virtual de cierre

(Este parametro solo esta activo si el parametro P30 no esté en el valor 00).

Al incrementar el valor se aumenta la fuerza de arranque en el instante en que la
puerta debe iniciar el cierre tras una apertura manual por empuje, para las situaciones
en las que se presentan dificultades en el inicio del movimiento de nuevo cierre.

Push & close. Si |la puerta parada abierta se empuja manualmente, se activa un ciclo
automatico de cierre. Al incrementar el valor se aumentan los grados de
desplazamiento de la hoja necesarios antes del inicio del cierre. Regulacién de 2° a 15°.
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PARAMETRO | Ref. Plano EXPLICACION ** SLAVE
P23 Rampa de aceleracion durante la apertura: Al incrementar el valor se aumenta la
fase de aceleracion de la puerta durante la maniobra de apertura. S
P24 Fia.5 Resistencia al viento con puerta abierta. Al incrementar el valor se aumenta la s
1g9. fuerza de contraste al empuje del viento para mantener la hoja parada abierta.
P25 Este parametro no puede utilizarse para el operador Neptis SMP S
Tiempo de prueba sensores de seguridad. (regulacion habilitada si F20 y/o F21=0N).
Este parametro solo resulta util si se instalan sensores de seguridad preparados para
P26 la supervision por parte del operador y en caso de que el valor predeterminado del 0% S
provocase el fallo de la prueba de seguridad. Para ampliar la informacion, consulte el
apartado "Sensores de seguridad"”.
Tiempo de desactivacion del interbloqueo en caso de que una de las dos puertas
no consiga cerrarse. (regulacion habilitada si F26=0N). Al 0% (valor predeterminado)
la funcién esta desactivada.
P27 Al incrementar el valor se aumenta el tiempo tras el cual la funcién interbloqueo se
desactiva si una de las dos puertas no consigue cerrarse por un flujo elevado de
personas. Al valor del 100% el tiempo es de 2 minutos. Consulte el apartado
“Sistema interbloqueo”.
P28 Este parametro no puede utilizarse para el operador Neptis SMP S
P29 Intensidad de frenado de la hoja al detectar el sensor de seguridad en apertura. S
Incrementando el valor, se reduce el espacio de frenado.
Muelle virtual de cierre de la puerta
Nuevo cierre de la puerta después una apertura manual.
Al valor predeterminado = 00 la funcién esta desactivada, asi la puerta no se vuelve a
P30 cerrar después una apertura manual. S
Seleccionando el valor 01 la puerta se vuelve a cerrar con la fuerza menor,
incrementando el valor se aumenta la fuerza de empuje durante la fase de cierre.
P31 Parametro no habilitado
P32 Parametro no habilitado
MANTENIMIENTO PROGRAMADO
Este parametro permite seleccionar el nimero de ciclos de apertura/cierre
transcurridos los cuales la pantalla del selector de programa N-DSEL muestra el
mensaje "MANTENIMIENTO PROGRAMADOQ".
P33 En OFF (valor predeterminado), no se visualiza el mensaje.
Seleccionar el nimero de ciclos en funcién de la operatividad de la puerta y de las
condiciones de uso:
8K (8000 ciclos), 16K (16.000 ciclos), 32K (32.000 ciclos), 64K (64.000 ciclos), 128K
(128.000 ciclos), 256K (256.000 ciclos), 512K (512.000 ciclos).
INTENSIDAD DEL FRENO DE LA PUERTA AL FINALIZAR LA APERTURA
DESPUES DE UN EMPUJON MANUAL
P34 Al incrementar el valor se aumenta el freno de la hoja. S
Este pardmetro sélo esta habilitado si el muelle virtual de cierre ha sido activado por
medio del parametro P30.
DISTANCIA DEL FINAL DE RECORRIDO EN APERTURA EN LA CUAL LA
PUERTA ES FRENADA DESPUES DE UN EMPUJON MANUAL
P35 Al incrementar el valor se aumenta la distancia del tope final en apertura donde la S

puerta se frena durante el empujén manual.
Este parametro soélo esté habilitado si el muelle virtual de cierre ha sido activado por
medio del parametro P30.

*' Para puerta batiente de doble hoja. En la columna Slave de la tabla aparecen marcados con la letra S los

parametros que deben ajustarse por separado en el operador Slave en caso de puerta con doble hoja.
Los parametros no marcados con una S se regulan Unicamente desde el operador Master y son comunes a ambos

operadores.

37




Los planos siguientes ilustran las zonas de regulacion de algunos parametros descritos en la tabla, para entender mejor los conceptos.
En la tabla aparece la columna Ref. Plano, en la cual esta escrito el nimero de la figura a consultar para cada parametro cuyo plano se ha

incluido.
FIG.1 FIG.2 B FIG.3
0% g
100%
C
A
A = Area de regulacion velocidad de A = Area de regulacion velocidad de A = Area de regulacion Push&Go P08
apertura P01 cierre P02 antes de la apertura automatica.
B = Area de regulacion del punto de B = Area de regulacion del punto de B = Area de regulacion Push&Close
inicio ralentizacion P12 inicio ralentizacion P13 P22 antes del cierre automatico.
C = Areavelocidad de acoplamiento C = Areavelocidad de acoplamiento
A+C = Tiempo de apertura A+C= Tiempo decierre
FIG.4 A FIG.5 FIG.6
B 10%
1%
A = Area de regulacion donde el A = Area de intervencién Resistencia al  Porcentaje, regulable desde P14, del area
movimiento de la hoja, al activarse el Viento con la puerta abierta. La en la cual se acciona el motor durante la
sensor de seguridad en apertura, fuerza de contraste se regula con  maniobra de cierre. La potencia del motor
pasa de la velocidad de apertura a la p24. seregulaconP15.
velocidad de acoplamiento. B = Area de intervencion Resistencia al

El pardmetro de regulacion de esta
areaesel PO3.

Viento con la puerta cerrada. La
fuerza de contraste se regula con
PO7.
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20) IDIOMA

« Conlosbotones F2 yg*ﬁ desplace lafechaen correspondencia del idioma deseado.
» Pulse elbotén EXIT (SET) para volver al menut de programacion general.

19) GESTIONAR CONTRASENA

GESTOR DE CODIGOS

En esta seccion estan presentes tres tipos de contrasefia.

a) CONTRASENATECNICA (para el personal técnico responsable de la instalacién y mantenimiento).

Eslacontrasefia de 10 caracteres del instalador que pone en funcionamiento el sistema.

El uso de la contrasefia técnica es obligatorio para impedir a las personas no autorizadas el acceso a las secciones del menu de
programacion general referidas al ajuste de las funciones y parametros, la configuracioén inicial y el area correspondiente al mantenimiento.
La contrasefia preconfigurada por defecto es “A-A-A-A-A-A-A-A-A-A”.

JATENCION!
Se aconseja modificar la contrasena técnica por defecto y prestar especial atenciéon a no olvidarla.

b) CONTRASENA PRIMARIA (para el usuario propietario de la planta).

Es la contrasefia de 5 caracteres utilizada por el usuario para impedir a personas no autorizadas el acceso al programador N-DSEL y la
modificacion del programa de trabajo.

Eluso de la contrasefia primaria es facultativo y debe activarlo el propietario de la planta.

La contrasefia primaria preconfigurada por defecto es “A-A-A-A-A”.

{ATENCION!
Al habilitar la contrasefia, preste especial atencion ano olvidar lacombinacion de acceso.

c) CONTRASENA de SERVICIO (para el usuario)

Esla contrasefiade 5 caracteres que el propietario de la planta puede comunicar a las personas que desea autorizar a usar el programador
N-DSEL.

Con la contrasefia de servicio solo se puede modificar el programa de trabajo de la puerta automatica.

La contrasefia de servicio preconfigurada por defecto es “A-A-A-A-A".

Para modificar la contrasefia de servicio es necesario acceder mediante la contrasefia primaria.

Conelbotén 3}1{5 se desplazalafecha de la seleccién hacia abajo, con el boton F2 se desplaza la flecha hacia arriba.
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19.1) MODIFICAR LA CONTRASENATECNICA

« Seleccione “CONTRASENATECNICA”
« Pulselatecla OK (F1).

€ | fwmse | p |

- Escriba la contrasefia técnica preconfigurada por defecto “A-A-A-A-A-A-A-A-A-A”
pulsando 10 veces el botén A.

tonisa [ D |

FASSWORE

- Teclee la nueva contrasefia técnica eligiendo una combinacion de 10 caracteres
entre las letras A-B-C-D.

REFPETIE
HUELO 0 (1

FRSSLORD - Se solicitarepetir la nueva contrasefia, escriba de nuevo la combinacién anterior.

REPETIE EL D
HUELWD COnlGO . ~ .
- Sila contrasefia escrita es correcta, aparece en la pantalla durante un segundo

FRASSLIORL: "CONTRASENAOK"y se vuelve al ment de programacion general.
ok
||| ExIT | ||

A partir de este momento, cuando se accede al menu de programacion general y se desea entrar en las secciones de configuracion
inicial, funciones y regulaciones, ajuste de la comunicacion en serie y mantenimiento es necesario escribir la nueva contrasefia

% memorizada.

Siluego no se sale del menu de programacion general y se pasa de una seccion a otra no se pide la contrasefia.
Si se equivoca al introducir la contrasefia, aparece en la pantalla "ERROR CONTRASENA" y se vuelve al menu de programacion
general.

19.2) MODIFICAR LA CONTRASENA PRIMARIA

+ Seleccione “CONTRASENAPRIMARIA”
« Pulselatecla OK (F1).

« Escribalacontrasefia primaria preconfigurada por defecto “A-A-A-A-A” pulsando 5
FARSSLORE veces el botonA.
i (Si la contrasefia primaria no es la contrasefia por defecto porque ya se habia

cambiado anteriormente, escriba la contrasefia primaria actualmente en uso).
L)
||| ExlT | ||

| | HUELWD | |

c CObIGO D
FRSSWORE « Teclee la nueva contrasefia primaria eligiendo una combinacién de 5 caracteres
- entre las letras A-B-C-D.

| A | | ExIT | | E |
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REFETIE EL | |
c HUELWD CObIGO D

- Sesolicitarepetir la nueva contrasefia, escriba de nuevo la combinacion anterior.
FRSSLIORE
B
||| ExIT | ||

C EEFETIF EL D Si - .
HUEUD COMIGD + Sila contrasefia escrita es correcta, aparece en la pantalla durante un segundo
"CONTRASENA OK"y se vuelve a la seccion GESTIONAR CONTRASENA; con
FASSLIORD elboton EXIT @ se vuelve al menu de programacion general.
(] Al - Sila contrasefia introducida no corresponde a la anterior, aparece en la pantalla

ERROR CONTRASENA, se vuelve ala seccion GESTIONAR CONTRASENAy es

necesario repetir el procedimiento.
||| = | ||

19.3) MODIFICARLA CONTRASENA de SERVICIO
« Seleccione “CONTRASENADE SERVICIO”

e Pulselatecla OK (F1).
| | (] ] [efu] | |
C HCTUAL D
FASSLIORD « Tecleelacontrasefia primaria
B

| | HUELD | |
C (] ] [efu] D
« Teclee la nueva contrasefia de servicio eligiendo una combinacién de 5 caracteres
ﬁFHSSL‘IDHD entre las letras A-B-C-D.

(A ] [E8T ] [B]

REFETIE EL | |
c HUELWD CObIGO D

FRSSLIORD » Sesolicita repetir lanueva contrasefia, escriba de nuevo la combinacion anterior.
B
| A | | ElIT | | B |

REFETIE EL | |
c HUELWD CObIGO D

FPASSLWORE "CONTRASENAOK"y se vuelve ala seccion GESTIONAR CONTRASENA.
ok

- Sila contrasefia escrita es correcta, aparece en la pantalla durante un segundo

A | [ EXT | [B|

Conelbotén EXIT@ se vuelve al menu de programacion general. 3
Si la contrasefia introducida no corresponde a la anterior, aparece en la pantalla ERROR CONTRASENA, se vuelve a la seccion
GESTIONAR CONTRASENAY es necesario repetir el procedimiento.
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19.4) HABILITACION AL USO DE LA CONTRASENA USUARIO (primariay de servicio)

+ Seleccione “CONTRASENAON/OFF”
» Pulselatecla OK (F1).

mI?'FlSEl.-.lI:IHI::- « Tecleelacontrasefia primaria
||| EXIT | ||

0H = PASSWORD OH
OFF = PRSSWORD OFF

» Pulse elboton ON 35{(5 para habilitar el uso de las contrasefias de usuario y volver al meni GESTIONAR CONTRASENA.
Paravolver alavisualizacion del programa de trabajo, pulse dos veces el boton EXIT@.
- Desde este momento, cada vez que el usuario quiere acceder al programador digital N-DSEL para modificar el programa de trabajo

de la puerta debera escribir la contrasefia primaria o de servicio.

Cuando el usuario decida habilitar el uso de la contraseia, es aconsejable modificar la combinacion tanto de la contraseina
%& primaria como de servicio.

19.5) DESACTIVAREL USO DE LACONTRASENA DE USUARIO

« Desdelaseccion GESTIONAR CONTRASENA, seleccione “CONTRASENAON / OFF”
» Pulse elboton OK (F1).

E?HSEMDHD « Tecleelacontrasefia primaria
||| ExIT | ||

0H = PASSWORD OH
OFF = PRSSWORD OFF

« Pulse el botén OFF (Fl)/giira deshabilitar el uso de la contrasefia de usuario. Para volver al menu de programacion general pulse

dos veces el boton EXIT Yser2
Desde este momento el acceso al programador digital N-DSEL como selector de programa es libre.
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20) INFORMACION Y MEMORIA EVENTOS

Con el programador digital N-DSEL es posible visualizar la informacion relativa a la automacion y acceder a la memoria de eventos, en la
gue se memorizan los errores de funcionamiento.

Desde la visualizacion principal del programa de trabajo de la puerta automatica, pulse durante 5" el boton # para entrar en el area
informativa (Diagrama 2).

En el areainformativa los botones tienen la siguiente funcion

« Elboténv # permite avanzar alainformacion o al evento siguiente de la memoria de eventos.

» Elboton”F2 permite volver a lainformacion o evento anterior de la memoria de eventos.

- Elboton F3 solo se usa en caso de puerta batiente de doble hoja y el simbolo en la parte superior derecha de la pantalla indica M si se
esté visualizando lainformacion del operador Master, 0 S si se refiere al operador Slave.
Cada pulsacién del boton F3 permite pasar de M a Sy viceversa.
Silaautomacién es de una sola hoja, en la parte superior derecha de la pantalla aparece la letra M.

- El boton F1 permite pasar a la memoria de eventos para visualizar los mensajes de error y volver al area informativa al pulsarlo
de nuevo.

e Elboton EXIT@ permite volver ala visualizacion principal del programa de trabajo de la puerta.

DIAGRAMA 2

11,12, ... =AREAINFORMACION
E1, E2, ... = MEMORIA EVENTOS

F2 F2 F2 F2 F2

- 11| ) I2 I3 | I4 J IS5 || I6
% % % % %

\ 4

F1 F1 F1 F1 F1 F1
ERROR ERROR ERROR ERROR ERROR ERROR

MEMORIA MEMORIA MEMORIA MEMORIA MEMORIA MEMORIA

EVENTOS EVENTOS EVENTOS EVENTOS EVENTOS EVENTOS

AREA AREA AREA AREA AREA
INFORMACION INFORMACION INFORMACION INFORMACION INFORMACION

F1 F1 F1 F1 F1

INFO INFO INFO INFO INFO

F2 F2 F2 F2
< — < D —

E1 | E2 J E3 . E4 J ES
e * * *

El diagrama pretende ilustrar la ruta para acceder a la visualizacion de la informacion y la memoria de eventos. Las teclas presentes en las
figuras se refieren a las celdas de memoria que aparecen en el lado izquierdo de la pantalla cuando se accede a la visualizacion de la
informacién o de los errores.
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Consulte las tablas siguientes en relacion a la lista de informacion y mensajes de error.

AREA INFORMACION

NUMERO INFORMACION SIGNIFICADO
"1 Numero de serie Identifica el cddigo serie de la tarjeta l6gica L-NEP
12 Contador parcial Muestra los ciclos de apertura/cierre de la puerta realizados desde el Gltimo mantenimiento. El encargado de
mantenimiento debe poner a cero este contador en cada intervencion (consulte el apartado "Mantenimiento").
13 Maniobras totales Muestralos ciclos de apertura/cierre de la puerta desde que se ha puesto en funcionamiento el operador
por primera vez.
14 Versiéon microcontrolador A Muestra la version de software del microcontrolador A de la tarjeta légica L-NEP del
operador.
15 Versién microcontrolador B Muestra la version de software del microcontrolador B de la tarjeta l6gica L-NEP del
operador.
16 Numero identificativo Numero identificativo que contiene datos usados por el fabricante.

% En lamemoria de eventos se guardan los Ultimos 5 mensajes de error en orden cronolégico.

Cuando las 5 celdas de memoria estan ocupadas por mensajes, el siguiente evento memorizado ocupara la celda E1, los restantes
eventos en lamemoria se desplazaran una posicion y el evento que ocupada la celda E5 se borrara.
Enla memoria de eventos se memorizan los mensajes, que se subdividen en avisos y errores.
Los errores memorizados se sefialan visualizando el simbolo @ directamente en la pantalla principal del programa de trabajo.
Paravisualizar de qué mensaje se trata, entre en lamemoria de eventos.
Los avisos memorizados no se sefialan en la pantalla principal del programa de trabajo, sino que solo se guardan en la memoria de
eventos.
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MEMORIA EVENTOS

Mensajes que pueden visualizarse en las celdas E1 a E5

AVISOS

SiMBOLO

MENSAJE EN LA PANTALLA

SIGNIFICADO

RESOLUCION DEL PROBLEMA

REINICIO
SOFTWARE

Fallo genérico que ha causado el reinicio
del microcontrolador.

El sistema se restablece automaticamente.

OBSTACULO EN

La puerta ha encontrado un obstaculo
durante la apertura que ha causado la

Si el problema persiste, retire el obstaculo o

A APERTURA inversion del sentido de la marcha. compruebe el deslizamiento de la hoja.
OBSTACULO La puerta h"?‘ encontrado un obstaculo Si el problema persiste, retire el obstaculo o
durante el cierre que ha causado la e cll gl ; o 6l [ [t
EN CIERRE inversion del sentido de la marcha. seluliis Gl beinlEni eI,
Si durante el cierre la hoja encuentra un
REINICIO 4 . ; - . - .
OBSTACULOS obstaculo en el mismo punto 4 veces Elimine el obstaculo que impide el cierre
EN CIERRE consecutivas, se reinicia y luego se abre completo de la puerta.

a velocidad lenta.

ERRORES

SiMBOLO

MENSAJE EN LA PANTALLA

SIGNIFICADO

ACCION

FALLO CORRIENTE

La prueba interna ciclica del circuito de
deteccion de corriente ha fallado.

El sistema se restablece automéaticamente unos
segundos después y efectla otro intento de prueba.
Si el problema persiste, se trata de un fallo en la
tarjeta légica L-NEP.

FALLO POTENCIA

El control de la sefial de gestién del motor
ha detectado una anomalia.

El sistema se restablece automéaticamente unos
segundos después y examina la sefia en cada ciclo.
Si el problema persiste, se trata de un fallo en la
tarjeta légica L-NEP.

ERROR
CONFIGURACION
INICIAL

El operador no ha conseguido terminar la
configuracion inicial.

Compruebe el deslizamiento de la hoja y que no haya
obstéculos en el recorrido, que motor y codificador
estén conectados y repita el intento de configuracion.

ERROR
CODIFICADOR
O MOTOR

No se detectan las sefiales del codificador.

Compruebe que el motor se mueva, que los conectores
del motor y codificador estén enchufados y que los cables
del codificador y motor no estén dafados.

FALLO CODIFICADOR

Anomalia detectada durante la prueba de
funcionamiento del codificador.

El sistema se restablece automaticamente unos
segundos después y efectla otro intento de prueba
en la primera maniobra. Si el problema persiste, se
trata de un problema en la tarjeta I6gica L-NEP o en
el codificador.

Compruebe que los ajustes y parametros relativos a
la prueba sean correctos, que se haya activado la

ERROR SENS. La prueba en el sensor de seguridad i X
SEGURIDAD EN apertura ha fallado. prueba tamble}n en el sensor de seguridad y que las
conexiones eléctricas entre sensor y centralita sean
APERTURA correctas.
Compruebe que los ajustes y parametros relativos a la
ERROR SENS. La prueba en el sensor de seguridad en prueba sean correctos, que se haya activado la prueba

SEGURIDAD EN CIERRE

cierre ha fallado.

también en el sensor de seguridad y que las
conexiones eléctricas entre sensor y centralita
sean correctas.

FALLO FRENADO

El control de la sefial de frenado en cierre
ha detectado una anomalia.

El sistema se restablece automaticamente unos
segundos después y examina la sefia en cada ciclo.
Si el problema persiste, se trata de un problema en la
tarjeta légica L-NEP.

FALLOS REGISTROS
EEPROM

La prueba de los registros de la memoria
interna ha fallado.

El sistema se restablece unos segundos después y
efectGia una nueva prueba. Si el problema persiste,
se trata de un fallo en la tarjeta légica L-NEP.

ERROR COMUNICACION
MASTER-SLAVE

La comunicacién entre master y slave no
funciona.

Compruebe que el cable WR5MS esté conectado
entre los dos operadores y que la configuracion de la
doble hoja sea correcta.

CHCHCOMCHCICACHCHCOHCOMNS

ERROR GENERAL SLAVE

Sefializacion de un fallo en el operador
Slave

Acceda a la memoria de eventos del operador Slave
y compruebe qué tipo de problema se visualiza.
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21) MANTENIMIENTO

Para entrar escribir la contrasefia técnica de 10 caracteres (para ampliar la informacion consulte el apartado "Gestionar contrasefia”).

SERLICIO
E:IZIF:F:FIL'IIZI DE ERRORES
HEORRADD DE CICLOS PARCIAL

¥ CAHCELAR IHICID ¥

Solo se accede a esta seccion para poner a cero los errores presentes en la memoria de eventos, para poner a cero el contador parcial de
ciclos de apertura/ cierre realizados por la puertay para borrar la configuracion inicial ejecutada durante la puesta en funcionamiento.

El reinicio de la memoria de eventos y del contador parcial deben correr a cargo de personal especializado solo con motivo de los
mantenimientos periodicos, tras haber efectuado todas las comprobaciones relativas al funcionamiento de la planta.

Nunca debe borrarse la configuracion.

Solo en caso de variacién del recorrido de la hoja, de reutilizacién del operador o de la tarjeta I6gica L-NEP en una nueva planta, o en caso
de que deba procederse arecargar el muelle (descargado durante la fase de extraccion del brazo por no haber realizado correctamente los
procedimientos de bloqueo precarga muelle). Es necesario borrar la configuracion y proceder a una nueva configuracion siguiendo las
operaciones descritas en el apartado 14.4 (para puerta de una sola hoja) o en el apartado 26.2 (para puerta de doble hoja).

En esta seccion los botones tienen la siguiente finalidad:

Elbotonv % permite avanzar en la seleccion del tipo de reinicio.

Elbotén ~F2 permite volver al reinicio anterior.

Elbotén F1 (OK) permite confirmar la operacion de puesta a cero de los datos relativos al tipo de reinicio seleccionado.

El botén F3 solo se usa en caso de puerta batiente doble y el simbolo de la parte superior derecha en la pantalla indica M si las
operaciones de reinicio se refieren al operador Master, o S si se refieren al operador Slave.

Cada pulsacién del boton F3 permite pasar de M a Sy viceversa.

Silaautomacion es de una sola hoja, en la parte superior derecha de la pantalla aparece la letra M.

22) APLICACIONES CON CERRADURA ELECTRICA

Afin de bloquear la puerta en posicion de cierre, el operador Neptis SMP esta preparado para controlar un cerrojo eléctrico, una cerradura
eléctrica o un electroiman.

22.1) CERRADURA ELECTRICA / CERROJO ELECTRICO

Ajustes de las funciones para activar la cerradura eléctrica:

« F04 = ON para activar la salida cerradura eléctrica.
« FO05 = OFF para habilitar el funcionamiento por impulsos. 24V

_ K N

- F06 =ON

Si se desea el desenganche automatico de la cerradura eléctrica con la puerta

cerrada al seleccionar el programa de trabajo "Puerta libre manual", para M7 O O O O O O M8
preparar la puerta para su apertura manual. 6 17 8 19 20 27

Sise utiliza el programador N-DSEL como selector de programa es posible activar el

desenganche automatico de la cerradura eléctrica al final del ciclo de cierre también
enlos programas de trabajo automaticos.

Pulse el boton F2 de N-DSEL para habilitar la funcién (en la pantalla se enciende el i -
simbolo F2). Electric lock [ Y
Pulse de nuevo el boton F2 de N-DSEL para deshabilitar la funcion (en lapantallase | Electric strike cc
apaga el simbolo F2). +

Configuracion de parametros para la gestion de la cerradura eléctrica

- P09

Regula la velocidad de la hoja en los ultimos grados de la maniobra de cierre para facilitar el enganche de la cerradura eléctrica.
- P10

Potencia del impulso de cierre antes de la apertura de la puerta para facilitar el desenganche de la cerradura eléctrica.

Al valor del 0%, la funcion esta desactivada, de 01 a 100% la intensidad del impulso aumenta proporcionalmente.
- P11

Introduce un retraso en el inicio de la apertura de la hoja respecto a la activacion de la cerradura eléctrica.

Al valor del 0% la funcion esta desactivada, de 01 a 100% el retraso aumenta proporcionalmente hasta 4 segundos.
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22.2) ELECTROIMAN
Ajustes de las funciones para activar el electroiman:

« F04 = ON para activar la salida cerradura eléctrica.

« FO05 = ON para habilitar el funcionamiento permanente, que mantiene

alimentado el electroiman con la puerta cerrada.

En el programa de trabajo "Puerta libre manual”, el electroiman no recibe

alimentacion con la puerta cerrada para poder mover la hoja manualmente.
Activando la funciéon “Push & Go” (parametro P08), el electroiman no recibe _
alimentacion con la puerta cerrada en los programas de trabajo automaticos para .

; ; : « Magnetic lock @ 244dc¢
poder accionar la puerta por empuje. Se activa solo en el programa “Bloqueo T

nocturno”.

23) SENSORES DE SEGURIDAD

AX 24V
_ 3 1

"RRRFRI"

17

En este apartado se describe como conectar y configurar correctamente algunos de los sensores de seguridad presentes en el mercado
confirme alanorma EN12978, para garantizar un nivel de seguridad conforme a PL=c - Cat. 2, como requiere lanorma EN16005.

23.1) SENSOR OA-EDGE T (ver el esquema en el parrafo «CONEXIONES ELECTRICAS»)

CABLEADO SENSOR OA-EDGE T REGLETA DE BORNES PWN-T OPERADOR NEPTIS SMP
Correspondencia entre los cables del sensor y la regleta de bornes del médulo PWN-T del operador Neptis SMP
1. BLANCO (+) Alimentacién BORNE 17 +)
2. MARRON (9 Alimentacién BORNE 16 “)
3. VERDE COM  (Lado cierre) BORNE 3 COM
4. AMARILLO N.C. (Lado cierre) BORNE 2 Sensor de seguridad en cierre
5. GRIS N.A. (Lado cierre) no conectar
6. ROSA COM  (Lado apertura) BORNE 7 COM
7. AZUL N.C. (Lado apertura) BORNE 5 Sensor de seguridad en apertura
8. ROJO N.A. (Lado apertura) no conectar
9. NEGRO (+) Test BORNE 25 TEST (+)
10. VIOLETA () Test BORNE 26 GND ()

AJUSTES DEL DIP SWITCH OA-EDGE T
A7 =0ON Entrada de test Bajo.
A8 = OFF Retraso de la entrada de test 10 msec.

B4 = OFF Sobre el sensor del lado de apertura.
B4=0ON Sobre el sensor del lado de cierre.
n cuanto a los ajustes y restantes parametros funcionales del

sensor de seguridad, consulte las instrucciones adjuntas al
sensor OA-EDGE T

AJUSTES DE LAS FUNCIONES DEL PROGRAMADOR N-DSEL
F18 (S05) = ON Activacion del sensor de seguridad en cierre

F19 (S06) = ON Activacion del sensor de seguridad en apertura
F20 (S07) = ON Prueba del sensor de seguridad en cierre

F21 (S08) = ON Prueba del sensor de seguridad en apertura
F22 (S09) = OFF Test level LOW

AJUSTES EN LA TARJETA L-NEP
Jumper J13 = posicion P

47



23.2) SENSOR 4SAFE ON SW

CABLEADO SENSOR 4SAFE ON SW REGLETA DE BORNES PWN-T OPERADOR NEPTIS SMP
Correspondencia entre los cables del sensor y la regleta de bornes del médulo PWN-T del operador Neptis SMP
1. VERDE (+) Alimentacion BORNE 17 )
2. MARRON () Alimentacion BORNE 16 ()
3. AMARILLO COM (Lado apertura) BORNE 7 COM
4. BLANCO N.C. (Lado apertura) BORNE 5 Sensor de seguridad en apertura
5. NEGRO N.A. (Lado apertura) no conectar
6. ROSA COM  (Lado cierre) BORNE 3 COM
7. VIOLETA N.C. (Lado cierre) BORNE 2 Sensor de seguridad en cierre
8. GRIS N.A. (Lado cierre) no conectar
9. ROJO ) Test BORNE 25 TEST (+)
10. AZUL ) Test BORNE 26 GND (9

AJUSTES DEL DIP SWITCH 4SAFE ON SW
DIP 1 =0ON Sensor instalado lado apertura

DIP 1 = OFF Sensor instalado lado cierre

En cuanto a los ajustes y restantes parametros funcionales del

sensor de seguridad, consulte las instrucciones adjuntas al
sensor 4SAFE ON SW

23.3) SENSOR TOPSCAN-S

AJUSTES DE LAS FUNCIONES DEL PROGRAMADOR N-DSEL
F18 (S05) = ON Activacion del sensor de seguridad en cierre
F19 (S06) = ON Activacion del sensor de seguridad en apertura
F21 (S08) = ON Prueba del sensor de seguridad en apertura
F20 (S07) = ON Prueba del sensor de seguridad en cierre

F22 (S09) = OFF Test level LOW

AJUSTES EN LA TARJETA L-NEP
Jumper J13 = posicion P

CABLEADO SENSOR TOPSCAN-S

REGLETA DE BORNES PWN-T OPERADOR NEPTIS SMP

Correspondencia entre los bornes del sensor y la regleta de bornes del médulo PWN-T del operador Neptis SMP

) Alimentacion

BORNE 16 (-)

(+) Alimentacion

BORNE 17 (+)

COM

BORNE 7 COM

N.C. siel sensor esta instalado en el lado apertura
N.C. siel sensor esté instalado en el lado cierre

BORNE 5 Sensor de seguridad en apertura
BORNE 2 Sensor de seguridad en cierre

1
2
3
4. N.A. no conectar
5
5
6

TEST

BORNE 25 TEST (+)

AJUSTES DE TOPSCAN-S

En cuanto a los ajustes y otros parametros funcionales del
sensor de seguridad, consulte las instrucciones adjuntas al
sensor TOPSCAN-S, en concreto preste atencién a cortar el
puente de configuraciéon J en el sensor como se indica en las
instrucciones del TOPSCAN-S.

AJUSTES DE LAS FUNCIONES DEL PROGRAMADOR N-DSEL
F18 (S05) = ON Activacion del sensor de seguridad en cierre
F19 (S06) = ON Activacion del sensor de seguridad en apertura
F21 (S08) = ON Prueba del sensor de seguridad en apertura
F20 (S07) = ON Prueba del sensor de seguridad en cierre

F22 (S09) = ON Test level HIGH

AJUSTES EN LA TARJETA L-NEP
Jumper J13 = posicion P

El parametro 26 regula la temporizacion de prueba del sensor de seguridad. En caso de fallar la prueba de seguridad en el sensor
TOPSCANS-S, podria ser necesario aumentar el valor de este parametro.

Si el sensor no responde correctamente a la solicitud de prueba por parte de la centralita del operador, el buzzer de la centralita

%k La prueba de funcionamiento de los sensores de seguridad tiene lugar al principio de cada ciclo de aperturay cierre de la puerta.

emitira un pitido y la velocidad de movimiento de la hoja seré lenta durante todo el recorrido.
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24) RADIORRECEPTOR EN/RF1

1-INFORMACION GENERAL
El receptor mono-canal EN/RF1 es un radiorreceptor de 433,92 MHz, realizado para la apertura de la puerta automatica Neptis SMP
mediante los transmisores SPYCO producidos por Label.

2-DESTINODE USO
El receptor EN/RF1 tiene que ser enchufado en el conector J12 de la tarjeta l6gica L-NEP y tiene la tarea de mandar la apertura de la porta
automatica en todos los programas de trabajo de la automatizacion.

El mando de apertura de la puerta automatica lo envia el radiocomando SPYCO, pero la proteccion del movimiento y la seguridad estan
asignadas a los érganos fuera del propio receptor.

No puede de ninguna manera ser utilizado donde la activacion o la desactivacion de la salida pueda causar dafios a cosas 0 a personas.
Receptorde la clase 3 segtinlas normas ETSI EN 300-220-1 V.2.1.1(2006-04) capitulo 4.1.1.

3-MONTAJE DEL RECEPTOR
Acoplar el receptor EN/RF1 (fig. 1) en el conector J12 de la tarjeta l6gica L-NEP del operador Neptis SMP (fig.2).
Proceder amemorizar los radiocomandos SPYCO (fig.3) siguiendo los pasos a continuacion:
a) Entrar en la etapa de la programacion de los transmisores SPYCO pulsando y manteniendo pulsado el boton SW1 hasta cuando se
enciendafijoelled L1 ¥ (mas o menos 3 segundos).
b) Pulsar el boton del transmisor SPYCO a guardar y esta memorizacion se sefialara por medio de 5 destellos rapidos del led L1.
c) Luegoelled L1 3, volverdaencenderse fijoy serd posible memorizar otro transmisor repitiendo la operacion descrita en el punto b) y
asi a continuacion por los demas transmisores a emplear.
Nota
« Sienlafase de programacion se pulsa el botén de un transmisor ya memorizado, el led L1 # del receptor lo indicara con 5 destellos
lentos.
MEMORIALLENA
« Elreceptor puede memorizar un nimero maximo de 250 transmisores.
Ellogro de la tltima celda disponible de lamemoria (ZC1) se sefialara por 5 destellos lentos del led L1 F
d) Finalizado el procedimiento de memorizacién de los transmisores, salir de la programacion pulsando y teniendo pulsado el boton
SW1 hasta que se apague elled L1 (O).

4 -UTILIZACION DEL RADIOCOMANDO

Pulsando el botén de un transmisor SPYCO memorizado se logra la apertura de la puerta automatica y el led L1 del receptor se quedara
encendido hasta que se suelte el botén del transmisor.

Elradiocomando abre la puerta en todos los programas de trabajo de la automatizacion.

5-BORRADO DE LAMEMORIADEL RECEPTOR

Sifuese necesario borrar todos los cédigos de los transmisores guardados en la memoria del receptor EN/RF1 proceder como sigue:

a) Extraer el receptor EN/RF1 del conector J12 de la tarjetalégica L-NEP.

b) Mantener pulsado en botén SW1 del receptor y al mismo tiempo volver a enchufar el receptor EN/RF1 en el conector J12 de la tarjeta
I6gica L-NEP.

c) Soltar el botéon SW1 del receptor EN/RF1 s6lo después de que el led L1 del receptor haya empezado a destellar.

d) Elled L1 destellara muyrapido £, durante masomenos 8 segundos sefialando lafase de borrado de lamemaoria del receptor.

e) Alterminar el borrado de lamemoria del receptor EN/RF1 el led L1 se apagara.

f) Ahoraes posible memorizar de nuevo el cédigo de los transmisores a utilizar, siguiendo lo descrito en el apartado 3.

6 -CARACTERISTICAS TECNICAS

Alimentacion 12Vvdc

Absorcion 10mAenreposo - 50mAen trabajo
Salidas OPEN COLLECTOR

Frecuencia 433,92 Mhz

Capacidad de lamemoria 250 usuarios

Alcance en aire libre 30 metros

Temperatura de funcionamiento -20°/+55°

Clase receptor (ETSI EN 300-220-1 Capitulo 4.1.1) Clase 3

7-DECLARACIONES

Comercializacién, venta y uso validos sin restricciones en todos los paises de la UE.

A través de la presente, Label SpA declara que el receptor EN/RF1 cumple los requisitos esenciales y otras disposiciones pertinentes
establecidas por la directiva 1999/5/CE.

Ladeclaracion de conformidad se adjunta a las instrucciones del receptor EN/RF1.

49



SIGNIFICADO de los LEDs

FIG. 1 FIG. 3
O | LED APAGADO O A
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L' | memoria llena o transmisor ya en memoriz
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memorizacion de transmisores SPYCD

o . =

31 LED DESTELLANDO MUY RAPIDO -
nnnnnn | borrado memoria
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25) FUNCIONAMIENTO DE CORTESIA PARA DISCAPACITADOS

Para habilitar el funcionamiento de cortesia para discapacitados ajuste la funcién F12 = ON en el programador digital N-DSEL.

- Los botones de apertura adaptados para ser usados por personas discapacitadas deben conectarse a las entradas START u OPEN del
operador.
También el radiocomando SPYCO asociado al radiorreceptor EN/RF1 puede ser utilizado por la persona discapacitada.

« Regular el tiempo de pausa (parametro PO5) para mantener la puerta abierta durante un tiempo suficiente y permitir asi al discapacitado
cruzar la puerta antes del cierre automatico.

- Si al final de la maniobra de apertura o durante el tiempo de pausa el sensor de seguridad en cierre detecta la presencia del
discapacitado mientras cruza la puerta, el tiempo de pausa se reduce en 3 segundos (aunque esté calibrado para un tiempo superior),
transcurridos los cuales la puerta se cierra de nuevo.

- Lapuertase cierra de inmediato sin considerar el tiempo de pausa si la apertura ha sido accionada por las entradas radar externo, radar
interno, o con un empuje manual si esta habilitada la funcion push & go.
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26) PUERTABATIENTE DEDOBLE HOJA

Para gestionar el funcionamiento de una puerta batiente de doble hoja se necesitan dos operadores: uno que debera configurarse como
Master y otro que debera configurarse como Slave.

En el caso de hojas superpuestas, configurar como Master el operador aplicado a la hoja batiente (la que se abre primero).

En caso de puerta batiente con dos hojas superpuestas en cierre e instaladas en salidas de emergencia, el responsable de la
%& puesta en funcionamiento debera medir la fuerza necesaria para abrir ambas hojas de la puerta empujando manualmente la hoja

Slave enladireccién de la evacuacion (condicion mas desfavorable).

La fuerza necesaria para abrir manualmente la puerta no debe ser superior a 150N y se mide en el borde principal, en angulo recto

respecto ala hoja, aunaaltura de 1000+10 mm.

Si la fuerza medida es superior al limite de 150N, aplicar el simbolo para hundimiento en emergencia solo en la hoja principal

(Master) de la puerta.

26.1) INSTALACION ELECTRICAPARALAPUERTADE DOBLE HOJA

Efectuar las conexiones eléctricas de los operadores (véase el apartado 12 "Conexiones eléctricas"), considerando que los actuadores de
mando de apertura de la puerta, el selector de programay la cerradura eléctrica deben conectarse al operador Master.

Los sensores de seguridad instalados en la hoja Master deben conectarse al operador Master, los sensores de seguridad instalados en la
hoja Slave deben conectarse al operador Slave.

Si la puerta dispone de cerradura eléctrica doble para bloquear cada hoja por separado, conectar al operador Slave la cerradura eléctrica
que bloque la puerta Slave.

Los operadores Master y Slave deben conectarse entre si mediante el cableado “WR5MS”, cuyos terminales deben enchufarse
en el conector J7 de las tarjetas l6gicas L-NEP de los operadores.
Conectar al operador Master el programador N-DSEL.

—\ CABLEADO
WR5MS
| OPERADOR MASTER
T 1

OPERADOR SLAVE

P | €

SENSORES DE SENSORES DE

EGURIDAD EGURIDAD
I—_—I D I—_—, I:I SEGU SEGU
ALIMENTACION  SELECTOR RADAR MANDO MANDO

DE RED DE DE OPEN DE START

PROGRAMMA APERTURA

MAST% @AVE
”—U

CERRADURA
ELECTRICA

HOJA 1 (MASTER) HOJA 2 (SLAVE)

26.2) PUESTAENFUNCIONAMIENTO DELAPUERTADEDOBLEHOJA

Una vez terminada la instalacién mecénica y las conexiones eléctricas, comprobar manualmente que el movimiento de ambas hojas
carezca de fricciones en todo el recorrido.

%& Antes de alimentar el sistema, ajustar el dip-switch SW1 de la tarjetalégica L-NEP como se indica en la tabla

Sw1 DIP 1 SW1 DIP 2
L-NEP OPERADOR MASTER OFF OFF
L-NEP OPERADOR SLAVE ON OFF
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Seguir los pasos descritos a continuacion para completar la puesta en funcionamiento de la automacion.

1. Alimentar contensién de red los operadores.

2. Siel programador digital N-DSEL ya se ha utilizado anteriormente, la pantalla indicara "Sin sefal”, puesto que los cadigos serie de
las tarjetas L-NEP de los operadores no estan memorizados en el programador N-DSEL.

< @

e —=

FALTA DE COMUNICACION

Pulsar durante unos 5 segundos el botéon SET para entrar en el mena de programacion general y desde aqui seleccionar el
submenu “Ajustes de comunicacion en serie” (como se indica en el apartado 16).

« Sielprogramador digital N-DSEL es nuevo y recibe alimentacion por primera vez, debera elegirse el idioma preferido como se indica

enelapartado 14.1, luego se entra automaticamente en la seccion "Ajustes de comunicacion en serie".

3. AJUSTES DE COMUNICACION EN SERIE

El programador N-DSEL reconoce la presencia de los dos operadores en la planta (fig.A) y memoriza automaticamente el codigo
serie de las tarjetas logicas L-NEP (fig.B).

Al finalizar la memorizacién de ambos cédigos serie de las tarjetas l6gicas L-NEP, la pantalla mostrara el simbolo candado cerrado
en los iconos de las letras My S (fig. C) y el programador N-DSEL estara en disposicion de gestionar ambos operadores Master y
Slave.

READIMG. . .... E FUERTA AUTOMATICE

= DETECTADA
|S ]
£ FExT | B 31
fig. A fig. B fig. C
Pulsar el boton EXIT (SET) para salir de la seccion "Ajustes comunicacion en serie" y volver al menu de programacion general.

4. CONFIGURACION INICIAL

Desde el men( de programacion general, entrar en la seccion "CONFIGURACION INICIAL" (como se indica en el apartado 16).
Escribir la contrasefia técnica de 10 caracteres para acceder a la configuracion.
(paraampliar lainformacion sobre el uso de la contrasefia técnica, consulte el apartado "Gestionar contrasefia" 19y 19.1).

En esta seccionlos botones F1/F3 seleccionan el estado OFF/ ON de la funcion.
Conelboton 3% se pasaalafuncion siguiente, con el boton F2 se vuelve ala funcion anterior.

5. AJUSTEDELASFUNCIONES DE LAPUERTADE DOBLEHOJA
TIPO DE OPERADOF:
«  Seleccionar la funcién SO1 ON = puerta de doble hoja. : SIMPLE - DOELE

OFF = SIMPLE
0N = DOELE

0N = CIERRE CON
. En los ajustes de configuracion, la funcién S02 no debe tenerse en cuenta para el MUELLE %" MaOTOR

operador SMP.
OFF=CIERFRE S0L0O
CoH MUELLE

» Lafuncion S03 debe estar en ON solo si esta instalado un electrobloqueo en la planta.
Se activara la salida cerradura eléctrica solo en el operador Master.

« Lafuncion S04 solo se visualiza si la funcién S03 = ON.
Seleccionar el tipo de electrobloqueo instalado:
OFF: cerradura eléctrica o cerrojo eléctrico.
ON: electroiman.
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La funcién S05 debe estar en ON si hay instalado un sensor de seguridad en
cierre (entre los bornes 2-3).

La seleccion de esta funcién es valida tanto para el operador Master como
Slave.

La funcién S06 debe estar en ON si hay instalado un sensor de seguridad en
apertura (entre los bornes 5-7).

La seleccion de esta funcién es vélida tanto para el operador Master como
Slave.

SEHS0F DE SEGURILAD [#

OFF-HO INSTALALO
C
'DE OH-IHSTALADO

it ExIT

Lafuncién SO7 solo se visualiza sila funcién SO5 = ON.

Seleccionar ON si se hainstalado un sensor de seguridad supervisado (como requiere
lanorma EN16005) paraactivar el testsensor alinicio de cadaciclo de cierre.

Para ampliar lainformacién, consulte el apartado "Sensores de seguridad".
Seleccionar OFF solo si el sensor de seguridad en cierre no esta preparado
para ser supervisado.

: ||
OFF - DESACTIVADO
H

OH - ACTIVADLO ()

La funcién S08 solo se visualiza sila funcién S06 = ON.

Seleccionar ON si se ha instalado un sensor de seguridad supervisado (como
requiere la norma EN16005) para activar el test sensor al inicio de cada ciclo
de apertura.

Para ampliar lainformacion, consulte el apartado "Sensores de seguridad".
Seleccionar OFF solo si el sensor de seguridad en apertura no esta preparado
para ser supervisado.

La funcién S09 solo se visualiza silas funciones S07 y/o S08 = ON.
Selecciona el estado logico del test, con el cual la centralita del operador
supervisa los sensores de seguridad.

SEHSORES:

ZEHAL LE TEST DE LOS ||

0OH- LEVEL HIGH
OFF- LEVEL Loh

El ajuste depende de las caracteristicas del sensor instalado.

Seleccionar OFF paralos sensores “4SAFE ON SW” 0 “OA-EDGET.
Seleccionar ON para el sensor “TOP SCAN-S”.

Para ampliar lainformacion, consulte el apartado "Sensores de seguridad".

- Configuracion del contacto en la entrada OPEN entre los bornes 6-7 de la E SEHAL DEL
tarjeta PWN-T. SENSORES:
Seleccionar ON con contacto normalmente abierto,osinoseusa la entrada
OPEN. ':i m 0OH: -H.0- AEIERTA

Seleccione OFF si se usa un dispositivo con contacto normalmente cerrado. _ L —
P OFF: -N.C- CERRADA

- Losoperadores estan listos para ejecutar el ciclo de configuracion.
Pulsar el botdn ¢ (OK) parainiciar el ciclo de configuracion.

FIHALI I0H
DEL SET LP.
E&=

6. CICLODE CONFIGURACION

- Tras los 4 pitidos iniciales, el operador Master comienza el ciclo de apertura a velocidad lenta. Al finalizar la apertura, un sonido
prolongado 3" sefiala la memorizacién del recorrido del operador Master. La hoja Master permanece abierta.

- Eloperador Slave, tras los pitidos rapidos que preceden el arranque, comienza el ciclo de apertura a velocidad lenta. Al finalizar la
apertura, un sonido prolongado 3" sefialala memorizacion del recorrido del operador Slave.

- Laconfiguracion haterminadoy el ciclo de cierre tiene lugar automaticamente, cerrando primero la hoja Slave y luego, tras el tiempo
de retraso de la hoja en cierre, cerrando de nuevo la hoja Master.

N

El ciclo de configuracion de estos operadores comprende en este orden:

Aperturalenta de la hoja Master y permanecen del estado de apertura.

Aperturalenta de la hoja Slave.

Cierre lento de la hoja Slave, sonido prolongado 3" que sefalala memorizacion del recorrido del operador Slave.
Cierre lento de la hoja Master, sonido prolongado 3" que sefialala memorizacion del recorrido del operador Master.
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26.3) PRUEBAFUNCIONAL

Seleccione el funcionamiento automatico de la puerta mediante el selector de programa.

Sise usa el selector manual de programa, péngalo en el estado l.

Consulte el apartado "Selectores de programa" en el que se describen los tipos de selectores previstos para elegir la modalidad operativa
de la puerta automatica.

Para iniciar una maniobra de apertura pulse el boton PS1 (Start) del médulo PWN-T del operador Master, o accione los dispositivos del
mando de apertura.

Comprobar que el ciclo de aperturay cierre de la puerta se desarrolle correctamente.

Durante el ciclo de aperturala hoja Slave arranca con un retraso preestablecido respecto a la hoja Master, al igual que en la fase de cierre la
hoja Master arranca con un retraso preestablecido respecto a la hoja Slave.

Elretraso entre el arranque de las hojas es fundamental para evitar que se puedan cruzar durante el recorrido corriendo el riesgo de superponerse. Si
se quiere variar el retraso de las hojas preconfigurado entre en la seccion "Funcionesy ajustes"y actle en el parametro P19 pararegular el retraso de
lahojaenaperturay en el pardmetro P20 pararegular el retraso de la hoja en cierre (véase el apartado 17.2 "Ajustar parametros").

Compruebe que 6rganos de impulso y sensores de seguridad funcionen. En cuanto a los ajustes del campo de deteccién de los sensores,
consulte las instrucciones adjuntas al sensor.

La deteccion del sensor de seguridad en apertura detiene el movimiento solo de la hoja en que esta instalado.

La deteccion del sensor de seguridad en cierre invierte el movimiento en apertura en ambas hojas.

Durante el movimiento de la puerta podrian advertirse sefiales intermitentes emitidas por el buzzer, estas indican que se ha alcanzado el
limite de potencia suministrada por el operador, especialmente silas dimensiones y peso de la hoja se acercan a los limites permitidos.

Una breve sefial acustica del buzzer durante el inicio de la apertura debe considerarse normal, puesto que la fase de arranque es el
momento en que se necesita mas fuerza.

Regule la potencia de empuje con el parametro P04 del programador N-DSEL (véase el apartado 17.2 "Ajustar parametros").

La potencia de empuje P04 debe regularse en ambos operadores Master y Slave por separado (véase el apartado 17 "Funcionesyy ajustes").
Para desactivar la sefial acUstica del buzzer al alcanzar el limite de potencia, ajuste la funcion F34 en ON (véase el apartado "Configuracion
Funciones"), también en este caso por separados en ambos operadores.

El sonido del buzzer durante casi todo el recorrido significa que la hoja supera los limites permitidos, o que las cuotas de instalacion
indicadas en los planos técnicos de montaje no se han respetado, o que existen fricciones en el cerramiento. En este caso la puerta
automatica tiene dificultades de movimientoy tal vez no consiga completar el ciclo de apertura/ cierre.

Seguridad frente al impacto: compruebe que al obstaculizar el movimiento de la hoja, se detenga e invierta el sentido de la marcha de
ambas hojas.

Tras haber alimentado la planta, el primer ciclo de apertura se produce a velocidad lenta y se puede elegir con la funcion F31 si las hojas
deben arrancar ambas al mismo tiempo, o en diferente momento respetando el retraso de la hoja.

F31 OFF =En el primer ciclo de apertura las hojas arrancan juntas.

F31 ON =En el primer ciclo de aperturalas hojas arrancan en distinto momento, respetando el retraso de la hoja.

Se aconseja mantener la configuracion predeterminada (F31 OFF) si la puerta no esta dotada de coordinador mecénico de cierre, que
garantice la correcta superposicion de las hojas durante el cierre manual en ausencia de alimentacion.

Para configurar las funciones disponibles, consulte el apartado "Configuraciéon Funciones".
Pararegular los parametros variables, consulte el apartado "Ajustar parametros".

La operacion de configuracion debe repetirse en caso de variar una de las siguientes condiciones:

%} peso de la puerta, angulo de apertura de la hoja, carga del muelle, sustitucion de la tarjeta l6gica L-NEP o del grupo mecanico en el
interior del operador Neptis SMP.
Para repetir la configuracion, siga los pasos descritos en el apartado anterior 26.2 (puntos 4, 5, 6).

26.4) APERTURA PARCIAL

Desde el programa de trabajo de la puerta automatica es posible seleccionar la opcién apertura parcial, con la cual abrir solo la hoja Master.

 Si hay instalado en la automacién un selector de programa digital N-DSEL (FO1 = ON), pulse el boton e para activar la apertura
parcial.

AUTOMATICO

 Si en la automacion esté instalado el selector manual o el selector mecanico de llave EV-MSEL (FO1 = OFF), para poder activar la
apertura parcial es necesario ajustar la funcion F15=ON.
Luego se debe elegir en qué posicién del selector debe estar habilitada la apertura parcial:
F16=0OFF: Aperturaparcial enposicion 0 en el selector manual de programa.
Apertura parcial en posicion Q‘] en el selector mecanico EV-MSEL.
F16=0ON: Aperturaparcial en posicion Il en el selector manual de programa.
Apertura parcial en posicion (@] en el selector mecanico EV-MSEL.

FUNCIONAMIENTO APERTURAPARCIAL

Los mandos de apertura facilitados a través de las entradas radar interno y externo y con el empuje push & go accionan la apertura parcial
de la puerta, por lo tanto solo la hoja Master.

Los mandos de apertura facilitados a través de las entradas Start, OPEN y con el radiocomando Spyco asociado al radiorreceptor EN/RF1,
abren totalmente ambas hojas.
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26.5) CONSIDERACIONES SOBRE EL USO DEL PROGRAMADOR N-DSEL EN LA PUERTA DE DOBLE HOJA

Con el programador digital N-DSEL es posible operar de manera separada en los operadores Master y Slave en lo referente a las siguientes
secciones del menu de programacion general y del area informativa.

a) FUNCIONES YAJUSTES

Pulsando el boton F3 se pasa de la Master ala Slave y viceversa
Operador Master Operador Slave

b) MANTENIMIENTO
SERICIO

Pulsando el boton F3 se pasa de la Master a la Slave y viceversa
Operador Master Operador Slave

Si en la pantalla aparece la letra M, las operaciones efectuadas en el programador N-DSEL se refieren al operador Master, si aparece la
letra S se refieren al operador Slave.

c) AREA INFORMATIVA Y MEMORIA DE EVENTOS

Se visualiza por separado también lainformacion y la memoria de eventos de los operadores Master y Slave.

Una vez dentro del area informativa como se describe en el apartado 22, pulsando el boton F3 se seleccione en qué operador se quieren
visualizar lainformaciény los eventos.

En la parte superior derecha de la pantalla aparece la letra M si la informacion se refiere al operador Master, la letra S si se refiere al

ﬁ HUMERD DE SERIE:
00072541

operador Slave.

ﬁ HUMEFid DE SERIE:
00072541

ERFEOF ERFOF

Pulsando el boton F3 se pasa de la Master a la Slave y viceversa
Operador Master Operador Slave

MASTER (M).

En una puerta batiente de doble hoja, poner a cero la memoria de eventos antes en el operador SLAVE (S) y luego en el operador
%3 Para poner a cero lamemoria de eventos, seleccionar "REINICIAR ERRORES"y confirmar con "OK".
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27) SISTEMAINTERBLOQUEO

Elsistema de interbloqueo se utiliza entre dos puertas automaticas donde la apertura de una puerta solo puede producirse sila otra esta cerrada.

27.1) CONEXION ELECTRICA PARAINTERBLOQUEO

AUXT-X— X=Desconectar el selector
COMUN —X~ manual de los bornes
AUX2—X AUX1, COMMONYAUX2.
Moédulo PWN-T Médulo PWN-T O
Puerta 1 » Puerta 2
N miO |N
F SWITCH O |IF
ON/OFF
M2l T auxt O\)— M2l T auxs i
| |sensel] :I | SENJCL?ﬁ
| |common| | |coMMON|3
|| AUX? |+ e || Auxa |
| |SEN.JOP| | |SEN.IOP|5
| | oPEN s-oﬂ | | opeN E%
M Trest| | [common]r M Trest | | |common]s
M8 [ GND | T RAD.EX W61 |eNp |1 RAD.EX|s &
I [AUX3 || [Rapin I |AUX3 | | Rapun|s &
|| 2V I [starT || 2V || |smaRrTj0-5
L_|o¢ | |common L[ oc | |comsons
M7 M3 T onp M M3 onp s
(OXel(OXONOXC) I Als— OO0 OO I A s
M8 N-DSEL| M8 N-DSEYJ
| B +— | B [+—
I el | v "y o® BB el | s fs—
ouT 24v  LLOCK LOCK ouT 24v [ LOCK LOCK

Lafigurailustra el esquema de conexiones eléctricas entre los operadores de las dos puestas para funcionar interbloqueadas.

« Elborne 29 (0O.C.)delaPWN-T de la puerta 1 debe estar conectado al borne 4 (AUX2) de la puerta 2.

« Elborne 29 (0O.C.)delaPWN-T de la puerta 2 debe estar conectado al borne 4 (AUX2) de la puerta 1.

« Losbornes 3 (Comun) de ambas PWN-T deben estar conectados entre si.

« Sise quiere desactivar el funcionamiento del interbloqueo y permitir el funcionamiento independiente de las dos puertas, se debe conectar
uninterruptor (switch ON/OFF) en paralelo entre los bornes 1 (AUX1) y 3 (Comun) de ambos médulos PWN-T de los operadores.
De este modo, con el contacto abierto del switch el interbloqueo estéa activo, con el contacto cerrado del switch el interbloqueo esta
desactivadoy el funcionamiento de las dos puertas automaticas es independiente.

N

Para permitir el funcionamiento del interbloqueo es necesario instalar el programador digital N-DSEL como selector de
programa en cada puerta.
No es posible el uso del selector manual, ni del selector mecanico de llave EV-MSEL.

En el caso de puerta de doble hoja, efectuar la conexion eléctrica en el operador Master.

27.2)

RADAR

EXTERNO
N\

PUERTA 1

0 o

RADAR
INTERNO

APLICACION DEL INTERBLOQUEO CON SENSORES INTERNOS INDEPENDIENTES

PUERTA 2

RADAR
INTERNO

3 RADAR
EXTERNO

v

=

Se usan radares internos independientes para cada puerta cuando la distancia entre las dos puertas es tal que no hay interferencias en el
campo de deteccion de los radares internos.
« Ajustarlafuncion F26 = ON en ambos operadores de las dos puertas.
 Seleccionar cual de las dos puertas debe abrirse primero en caso de accionamiento simultdneo en ambas:
F27 = OFF: apertura de la puerta con un retraso de 0,5 segundos desde el accionamiento.
F27 = ON: apertura de la puertainmediata desde el accionamiento.
Establecer cual de las dos puertas debe tener la prioridad de aperturay en ésta ajustar lafuncién
F27=0N, enlaotraajustar F27 =OFF.
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Elegir si se quiere o nomemorizar elmando de aperturaen el radar interno de la segunda puerta mientras la primera esta todavia en movimiento.
F28 = OFF: memorizacion del mando de apertura desactivada.

Para abrir la segunda puerta es necesario activar el radar cuando la primera puerta se ha cerrado de nuevo.
F28=0ON: memorizacién del mando de apertura activa.

Para abrir la segunda puerta se puede activar el radar también cuando la primera puerta esta todavia en movimiento; la
segunda se abrira automaticamente nada mas hayaterminado el cierre la primera.

Si se quiere que la segunda puerta se abra automaticamente después de un tiempo preconfigurado si el propio radar esta detectando

unapresencia, aunque la primera puerta todavia no se haya cerrado de nuevo, actuar en el parametro P27.
P27=0%: lafuncionestadesactivaday lasegunda puerta solo se abre después de que la primera se haya cerrado de nuevo.
P27 =01%:

la segunda puerta solo se abre 10 segundos después de la apertura de la primera si el propio radar estd ocupado.
P27 =100%: la segunda puerta solo se abre 2 minutos después de la apertura de la primera si el propio radar esta ocupado.

Las fases de funcionamiento del interbloqueo son las siguientes:

Lapersona que llega de fuera activa el radar externo de la puerta 1y la puerta 1 se abre.
b.) Lapersonaentraen elareainternaentre las dos puertas.

c.) Lapuertal se cierrade nuevo unavez transcurrido el tiempo de pausa.

La persona debe activar el radar interno de la segunda puerta para obtener la apertura de la puerta 2.
e.) Lapuerta2se abre cuandolapuertal se hacerrado de nuevo.
f.) Lapersonaentraporlapuerta?2y éstase cierrade nuevo al finalizar el tiempo de pausa.

El funcionamiento procediendo de la direccion opuesta es el mismo.

Para abrir la puerta también cuando la otra esta abierta, es necesario accionar el mando en la entrada OPEN.

27.3) APLICACION DELINTERBLOQUEO CON UN UNICO SENSORINTERNO

PUERTA 1 PUERTA 2
RADAR
EXTERNO . , b RADAR
/ \ | & INTERNO
\ \ / s
\ \\//// \ ! // i /
o N o
7 4 \\ \ / V4
7 4 \ \ | 4
s \ ! / /
V 4 \ \ \\ /I 7
K \ \\ \ | / 7
N \\ /I s
\\ \\ v // //
N A
SENSOR COMUN
A AMBAS PUERTAS

Es necesario usar un solo sensor interno, conectado en paralelo a la entrada Start de los médulos PWN-T de ambos operadores de las
puertas, cuando la distancia interna entre las dos puertas no permite usar dos radares independientes.

« Ajustarlafuncion F26 = ON en ambos operadores de las dos puertas.

« Seleccionar cudl de las dos puertas debe abrirse primero en caso de accionamiento simultdneo en ambas:
F27 = OFF: aperturade la puerta con unretraso de 0,5 segundos desde el accionamiento.
F27=0ON: aperturade lapuertainmediata desde el accionamiento.
Establecer cudl de las dos puertas debe tener la prioridad de apertura y en ésta ajustar la funcién F27 = ON, en la otra
ajustar F27 = OFF.

Las fases de funcionamiento del interbloqueo son las siguientes:

La persona que llega de fuera activa el radar externo de la puerta 1y la puerta 1 se abre.
Lapersonaentraen el areainterna entre las dos puertas y ocupa el sensor interno comin a ambas puertas.

La puerta 1 se cierra de nuevo tras el tiempo de pausa (la deteccion en la entrada Start de la puerta 1 se desactiva durante el
tiempo de pausa, durante toda la maniobra de cierre y durante 5 segundos desde el final del cierre).

Lapuerta 2 se abre cuando la puerta 1 se ha cerrado de nuevo si el sensor interno en la entrada Start esta activo.
e.) Lapersonaentraporlapuerta?2y éstase cierrade nuevo al finalizar el tiempo de pausa.

El funcionamiento procediendo de la direccion opuesta es el mismo.

Para abrir la puerta también cuando la otra esta abierta, es necesario accionar el mando en la entrada OPEN.

27.4) APLICACION DELINTERBLOQUEO CON CERRADURAS ELECTRICAS DESACTIVADAS EN PUERTAS CERRADAS

Esta aplicacion solo se usa cuando en las dos puertas interbloqueadas se instalan cerraduras eléctricas y se quiere mantenerlas
desactivadas cuando ambas puertas estan cerradas (condicién antipanico).

En los programas de trabajo automaticos bidireccional y monodireccional, cuando la puerta 1 recibe un mando de apertura en la puerta 2 se

activa la cerradura eléctrica que bloque la hoja; al finalizar el cierre de la puerta 1 se desactiva de nuevo la cerradura eléctrica en la puerta 2.
Elfuncionamiento procediendo de la direccién opuesta es el mismo.

En el programa de trabajo "Bloqueo nocturno", la cerradura eléctrica esté activa con la puerta cerrada y para abrir la puerta es necesario dar
un mando a laentrada AUX3.

Para abrir la puerta también cuando la otra esta abierta, es necesario accionar el mando en la entrada OPEN.
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28) SIGNIFICADO DE LAS SENALES ACUSTICAS DEL BUZZER

A bordo de la tarjeta légica L-NEP del operador hay un buzzer que emite sefiales acusticas, a las que corresponde un significado
dependiendo del nimero de pitidos emitidos y de la duracion del sonido.

SENAL ACUSTICA (PITIDO)

SIGNIFICADO

8 PITIDOS breves y rapidos

Operador sin configuracion en el momento de la alimentacion.

5 PITIDOS breves

Pulsando el boton PS1 en la tarjeta PWN-T en un operador sin
configuracion inicial y con selector de programa manual en
posicion 0.

PITIDO prolongado

Durante el tiempo que se mantiene pulsado el botén PS1 en la
tarjeta PWN-T en un operador sin configuracion inicial y con el
selector de programa manual en posicién 1 o Il.

4 PITIDOS breves

Advertencia de inicio de la maniobra de apertura lenta en la fase
inicial del ciclo de configuracion.

Sonido prolongado (3 segundos)

Sefializacién de final configuracion inicial.

Sonido prolongado e intermitente
(durante el movimiento)

Se ha superado el limite de potencia que el operador es capaz
de suministrar al motor durante el movimiento de la hoja. Esta
sefializacion se activa si la funcion F34 = OFF.

Para desactivar esta sefializacion ajustar F34 = ON.

1 PITIDOS Después de haber alimentado el operador (ya puesto en
funcionamiento anteriormente).
5 PITIDOS El codificador esta desconectado o no funciona

El motor esta desconectado o no funciona.

1 PITIDO (antes de la apertura)

La prueba en el sensor de seguridad en apertura ha fallado.

1 PITIDO (antes del cierre)

La prueba en el sensor de seguridad en cierre ha fallado.

1 PITIDO prolongado (1”)

Deteccién de averia interna al sistema.

29) PROGRAMA DE MANTENIMIENTO

Para poder garantizar en el tiempo el funcionamiento seguro de la puerta automatica, se aconseja efectuar las intervenciones de

mantenimiento una vez cada 6 meses.

El instalador puede ajustar el nimero de ciclos de apertura/cierre tras los cuales aparecera el mensaje "MANTENIMIENTO
PROGRAMADQ" en la pantalla del programador N-DSEL (pardmetro P33).

€~ ;Atencién!

Antes de iniciar las operaciones en el operador, cortar la linea de alimentacion principal.

- Compruebe que todos los tornillos de fijacion estén bien apretados.

- Limpie y lubrique todos los componentes deslizantes y moviles.

- Examine las conexiones de los cableados.

- Compruebe que el tornillo de fijacion del brazo esté bien apretado.

- Compruebe que la hoja esté estable y que el movimiento sea fluido y sin fricciones desde la posicién "puerta abierta”" hasta la

posicion "puerta cerrada”.

- Compruebe las condiciones de los cardanes y lubriquelos.

- Compruebe que la velocidad, los tiempos y las funciones de seguridad estén bien seleccionados.

- Compruebe que los sensores de activacion y los sensores de seguridad funcionen correctamente.

- Enausenciade alimentacion, compruebe que la puerta se cierre de nuevo con el muelle a velocidad controlada sin resultar peligrosa.
Alfinalizar el mantenimiento, ponga a cero el contador de maniobras parciales y lamemoria de eventos (véase el apartado 23 "MANTENIMIENTO").

[ jAtencion!

Cualquier componente que esté dafiado o gastado debe sustituirse.

Utilice sélo recambios originales. Para ello consulte el catalogo LABEL.
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LABEL S.p.A.

Via llariuzzi, 17/A - S. Pancrazio Pse - 43126 - PARMA - ltalia
Tel. (+39) 0521/6752 - Fax (+39) 0521/675222
www.labelspa.com

DECLARACION DE INCORPORACION DE CASI MAQUINAS

Fabricante: Label S.p.A.
Direccion: Via llariuzzi 17/A - 43126 San Pancrazio Parmense, PARMA - ITALIA

Declara que: el operador mod. NEPTIS SMP

NUmero de serie:

realizado para el accionamiento de puertas autométicas de batiente peatonales cumple los requisitos
esenciales de seguridad de las siguientes directivas:

e Directiva baja tensiéon LVD 2014/35/UE
e Directiva de Compatibilidad Electromagnética EMC 2014/30/UE

Label declara que el operador NEPTIS SMP ha sido realizado para ser incorporado en una méquina o para
ser montado con otros dispositivos para constituir una mdaquina considerada por la Directiva Méaquinas
2006/42/CE.

Normativas armonizadas europeas aplicadas:
EN 13849-1

EN 13849-2 (operador en categoria 2, PL = d)
EN 61000-6-2

EN 61000-6-3

EN 60335-1

EN16005

Ademas, declara que no se permite la puesta en servicio del producto indicado hasta que la méquina final,
de la cual el producto forma parte integrante, no sea declarada conforme segun la Directiva Maquinas
2006/42/CE.

Label se compromete a transmitir, a peticién adecuadamente motivada de las autoridades nacionales,
informacién pertinente sobre las casi maquinas.

PERSONA AUTORIZADA PARA CONSTITUIR LADOCUMENTACION TECNICA:
Bruno Baron Toaldo
Viallarivzzi, 17/A

43126 - San Pancrazio Pse - Parma Parma, 20/04/2016

El Presidente
Bruno Baron Toaldo



AUTOMATISMOS

FORSA GALICIA
FORSA ARAGON
FORSA LEVANTE
FORSA CENTRO
FORSA SUR

FORSA SUR

AUTOMATISMOS FOR, S.A. Avda. Castell de Barbera, 21-27 Nave 3. 08210 BARBERA DEL VALLES - BARCELONA
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